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Características técnicas de un servomotor con Arduino 
Hay varios modelos de servomotor con Arduino. En este caso vamos a utilizar un Micro Servo 9g SG90 de 

Tower Pro. Como siempre digo, hay que mirar la ficha técnica del producto. Todos tienen un funcionamiento 

muy parecido y la programación puede variar muy poco. 
 
Cosas a tener en cuenta con este dispositivo. Lo primero, el ángulo de giro, en este caso nos permite hacer un 

barrido entre -90º y 90º. Lo que viene a ser un ángulo de giro de 180º. 

Aunque el servo puede moverse con una resolución de más de 1 grado, este es el máximo de resolución que 

vamos a conseguir debido a la limitación de la señal PWM que es capaz de generar Arduino UNO. 

Estos motores funcionan con una señal PWM, con un pulso de trabajo entre 1 ms y 2 ms y con un periodo de 20 

ms (50 Hz). ¿Qué quiere decir todo esto? Este dato nos indica la velocidad máxima a la que podemos mover el 

servomotor con Arduino. Solo podremos cambiar de posición cada 20 ms. Esto dependerá del tipo y marca de 

nuestro servo. 

El elegir una salida PWM u otra da lo mismo, todas las salidas de este tipo funcionan igual. 

 

Conexionado con Arduino 
Las conexiones dependerán del tipo de servomotor con Arduino que estemos utilizando. 
 
Todos deben tener 3 cables. Uno irá a tierra, otro a la alimentación de 5 Voltios y el tercero a un pin PWM.  

 

http://www.ee.ic.ac.uk/pcheung/teaching/DE1_EE/stores/sg90_datasheet.pdf
https://programarfacil.com/blog/arduino-blog/arduino-uno-r3/
https://programarfacil.com/podcast/26-arduino-entradas-y-salidas/

