4 Automatizacién del primer pasillo de una vivienda mediante microplc

Argumento

La instalacién automatizada del primer pasillo de una vivienda, se compone de un
punto de luz E1, gobernado por dos detectores de movimiento (PIR 1y PIR 2), y el
funcionamiento atendera a la siguiente secuencia:

- El pasillo 1, incorpora tres accesos, el principal procedente del vestibulo, en
direccion al cuarto de bafio 1 y hacia la cocina. Si el desplazamiento de un individuo
se produce de la cocina al bafio y es captado solo por el detector PIR 1, que utiliza la
entradadel PLC (I1), laldmpara E1(Q1) se encendera 7 segundos.

- Del mismo modo, si el individueo cruza del acceso principal, es decir, del vestibulo al
bario 1, es detectado por el segundo detector de movimientos PIR 2, que utiliza la
entrada del PLC (12), la lampara E1 (Q1) se encendera un tiempo reducido de 4
segundos.

- Finalmente, si la travesia se produce de un extremo a otro del pasillo y son
activados los dos detectores de movimiento PIR 1 y PIR 2, es decir, las entradas (11
e 12), las programaciones antes citadas de 7 y 4 segundos respectivamente quedan
anuladas, y se inicia un nuevo tiempo de 10 segundos.

Las tres temporizaciones mencionadas, son con retardo a la desactivacion.
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Esquemas eléctricos

<= =
N

Alimentacién entradas del PLC

x| PIR1 m | PR2
sg,= Pasillo 1 .. Pasillo 1
- 14 (detector de "% 14 (detector de

movimientos) movimientos)

[

11 12 13 14 15 6 17 I8 [9 AIARZ

[éé ARDDRRRORDE

P
°ﬁ:i° Donde:

T PIA 1 — Proteccion PLC.
L ’ PIA 2 — Proteccion salidas del PLC.
teioal I1 — Entrada PLC. PIR 1, pasillo 1.
B Ty F 9 |2 - Entrada PLC. PIR 2, pasillo 1.
Q1 - Salida PLC. E1, Lampara pasillo 1.
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Propuesta de programacioén de componentes
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Sensores

[PIR1-11]

Detector de
movimientos 1
(PIR 1).
Utiliza la entrada
del PLC (I1).

Funciones

Alumbrado

Detector de
movimientos 2
(PIR 2).
Utiliza la entrada
del PLC (12).

El detector de movimientos PIR 1 (I1), del pasillo 1,
situado en proximidad a la entrada de la cocina, tendra
dos modos de funcionamiento diferenciados.

Si es excitado Unicamente, sintorna de que existe un
desplazamiento de la cocina al baiio 1, el PIR 1 (I1),
conexionara la lampara E1 (Q1), durante un tiempo de
7 segundos, tiempo suficiente para la iluminacién de
ese tramo de pasillo.

Si el PIR 1 (I1) es excitado junto con el PIR 2 (12),
sintoma de que existe un desplazamiento a lo largo del
pasillo, el tiempo de encendido de la lampara E1 (Q1),
serade 10 segundos.

Alumbrado

El detector de movimientos PIR 2 (I2), del pasillo 1,
situado en el acceso al mismo, procedente del
vestibulo, tendra dos modos de funcionamiento dife-
renciados.

Si es excitado Unicamente, sintorma de que existe un
desplazamiento del vestibulo al bafio 1, el PIR 2 (12),
conexionara la lampara E1 (Q1), durante un tiempo de
4 segundos, tiempo suficiente para la iluminacion de
ese tramo de pasillo.

Si el PIR 2 {I2) es excitado junto con el PIR 1 (I1),
sintoma de que existe un desplazamiento a lo largo del
pasillo, el tiempo de encendido de la lampara E1 (Q1),
serdde 10 segundos.

Actuadores
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salida del PLC (Q1).




Programacién en diagrama de contactos “LD”
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Linea 1. La entrada |1, que se corresponde con el
detector de movimientos 1 (PIR 1), activara un
temporizador T1 con retardo a la desactivacion con
un valor de 7 segundos. Si los detectores PIR 1y
PIR2 (11 el2) se excitan alavez, el temporizador T1
no tendra efecto.

Linea 2. La entrada 12, que se corresponde con el
detector de movimientos 2 (PIR 2), activara un
temporizador T2 con retardo a la desactivacion con
un valor de 4 segundos. Si los detectores PIR 1y
PIR 2 (1 el2) se excitan ala vez, el temporizador T2
no tendra efecto.

Linea 3. Si los detectores PIR 1y PIR 2 se excitan a
la vez, ocurriran dos acciones; en primer lugar se
anularan los temporizadores T1y T2, y en segundo
lugar se excitard un tercer temporizador T3 con
retardo a la desactivacion con un valor programado
de 10 segundos.

Linea 4. Cualquiera de los tres temporizadores T1,
T2 6 T3, podran activar a Q1, que se corresponde
con lalémparadel pasillo 1.

Donde:

11 = Entrada. Detector de movimientos 1
del pasillo 1 (PIR 1).

11 — Entrada. Detector de movimientos 2
del pasillo 1 (PIR 2).

Q1 — Salida. Punto de luz en pasillo 1.

T1 a T3 — Temporizadores con retardo

a la desactivacion.
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Dibuja la instalacion, finalmente realizada
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Determina la programacion, finalmente ejecutada
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4 Otros de interés 4 % o]
Relacion final de materiales empleados. Presupuesto de la actividad | | Explica el proceso de trabajo:
Denominacion Cantidad | Precio unidad Total
Herramientas usadas:
Observaciones
Neto
Impuestos
Total
Fecha: Corregido: Nota;




