TECNOLOXIA E DIXITALIZACION 2 ESO - Boletin exercicios mecanismos Il — 02/12/2024

Nombre:

1. A) Calcular la fuerza que tiene que realizar el brazo sobre el punto medio del mango de la pala para
levantar la tierra situada en la cuchara que pesa 6 kg. B) Para partir la nuez del dibujo hay que aplicarle
una fuerza de 60 N Calcular la fuerza que hay que realizar con la mano para partir la nuez.

2. La polea conducida 2 con didmetro 35 mm debe girar a una velocidad constante de 480 rpm. Calcula,
indicando los calculos, cual debe ser la velocidad de giro del motor que debe comprar Ana para poder
arreglar el juguete. (Didmetro polea 1 = 80 mm).

MOTRIZ

3. Calcula la fuerza minima que tendremos que hacer con los siguientes polipastos para levantar un

cuerpo de 6000 N.
1 —] ST
¥ w /
- P9 %

U
\Fl) r q
" él' ‘

4. Analiza los siguientes trenes de mecanismos e indica con una flecha en qué sentido giran y qué

elemento gira mas despacio.
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5. La relacion de transmision se define como el cociente entre la velocidad de giro del elemento de
saliday la velocidad de giro del elemento de entrada de un mecanismo. Calcula, indicando los calculos,
la relacién de transmision para los sistemas mostrados.

SR MOTOR

6. A la vista del sistema mostrado (motriz 12 y conducida 20). A) Calcula la velocidad del engranaje
conducido, la velocidad del motriz es de 1200 rpm. B) Calcula cudl seria la velocidad del engranaje
motriz, si la velocidad del conducido fuese 500 rpm.

MOTRIZ

7. Calcula, indicando los célculos, la relacidn de transmision para los sistemas mostrados sabiendo que
los didmetros de las poleas son de 22 mm (las grandes) y 6 mm (las pequefias).

Motor

8. Los numeros de dientes del mecanismo de la figura son: Z1=10, Z2=20, Z3=10 dientes, Z4 = No lo
sabemos. Los engranajes 2 y 3 van pegados y giran a la vez. Si al eje donde va el engranaje 1 se le
conecta un motor que gira a 120 rpm. ¢ Cudntos dientes deberia tener el engranaje 4 para que su eje
giraraa 15 rpm?

9. En el siguiente tren de engranajes, calcula: a) Relacién de transmision del tren de engranajes (entre
1y 4) b) Si el engranaje 1 gira a 120 rpm, ¢a qué velocidad girard el engranaje 4? c) éA qué velocidad
girard el engranaje 2? d) ¢ A qué velocidad girara el engranaje 3?
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