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CINEMATICA - ESQUEMA DEL TEMA

1. Sistemas de Referencia. Concepto de trayectoria.
2. Movimiento en 1 dimension:
a) Posicidn. Variacion en la posicion. Espacio recorrido
b) Velocidad media. Rapidez media
c) Velocidad instantanea
d) Aceleracion media y aceleracién instantanea
e) MRUy MRUA
f) Caida libre y lanzamiento vertical.
3. Introduccion al movimiento en 2 dimensiones
a) Concepto de vector
b) Extensién del movimiento en 1 dimensiodn

4. Movimiento circular



TRAYECTORIA

Conjunto de puntos por los que pasa el movil



POSICION - 1 dimensidn

o)

Posicion es la coordenada en la que se encuentra el movil
en un instante dado

x = x(t)



DESPLAZAMIENTO - 1 dimension

La letra griega delta mayuscula en
Fisica significa variacion
A

Ax es la variacion en la posicion

El desplazamiento es la
variacion en la posicion

Ax=xy—Xxq

X1 +Ax=xy



Desplazamiento

La variacion en la posicion es
posicion final menos posicidn inicial
Positivo o negativo

Ax=Xxy— Xq

El espacio recorrido es el camino
que se realiza sobre la trayectoria

YA
/ En una vuelta:
Ax=0

s=2Tr




VELOCIDAD MEDIA

X; 4 X,

-
=+ + - g +
-6 - . 6

(\c',\’b ’a(d\eoxo
e .

(‘?f“?’( @O\‘\

2% L A

W\ 6’66




RAPIDEZ MEDIA
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VELOCIDAD INSTANTANEA
Definicion

v =

o(t) = x(t + A;)t — x(t)

Posicion (m)

[ At -0 |

Tiempo (s) £ = Ii X(t + At) — X'(t)
- / v(t) = g, At




ACELERACION MEDIA
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ACELERACION INSTANTANEA

Definicion
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TIPOS DE MOVIMIENTO

MOVIMIENTO RECTILINEO
MOVIMIENTO ACELERADO UNIFORMEMENTE ACELERADO

MRUA

MOVIMIENTO RECTILINEO
UNIEFORME MOVIMIENTO CIRCULAR




TIPOS DE MOVIMIENTO

MRU
a=20
v = cte

MRUA
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Caida Libre

MRUA

1
y=y0+v0-t+z-a-t2

v:U0+a't




