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SISTEMAS AUTOMATICOS DE CONTROL.

3. ELEMENTOS DE UN SISTEMA DE CONTROL AUTOMATICO

« Entrada: proporciona la sefial de referencia r(t) que se compara con el valor obtenido a la
salida

« Comparador: también se denomina detector de error; se encarga de comparar el valor de
entrada r(t) con el valor que realmente se esta obteniendo en la salida c(t). Genera la sefial de
error: e(t)=r(t)-c(t)

- Controlador: amplifica e interpreta la sefial de error proporcionada por el comparador, con el
fin de que el sistema funcione correctamente. Genera la senal de control

« Actuador: es el elemento final que recibe la senal de control y se encarga de actuar sobre el
proceso mediante la sefial de mando, para que éste funcione de forma adecuada

« Proceso: también llamado planta; es el lugar donde se realiza la accion de control

« Sensor (o transductor): recoge la informacion de la salida del sistema y proporciona la senal

de realimentacion que llega al comparador
sefial de safial de
control
—@ mendo y| BROCESO sefial de salida
(sefial controlada)

clt)

COMPARADOR  sefial de

sefial de entrads _—
(sefial de referencaa)

r()

CONTROLADOR

realimentacién

SENSOR

4. FUNCION DE TRANSFERENCIA

La Funcion de Transferencia es una expresion matematica que relaciona la salida con la entrada
de un sistema. Caracteriza el comportamiento del sistema a lo largo del tiempo. Se expresa como
el cociente entre la senal de salida y la senal de entrada:

salida ¢(t)

1) ’emrada r(t)

5. ALGEBRA DE BLOQUES
Los diagramas de bloques son diagramas de flujo que representan los sistemas de control.

» Los elementos del sistema de control se representan mediante bloques con forma de
rectangulos

+ Las entradas y las salidas de cada elemento de control se representan mediante flechas
que entran y salen de los rectangulos, y nos indican como procesa cada bloque la sefal.

» Los comparadores se representan mediante circulos, junto con signos que indican si las
senales se suman o restan.

Cada bloque representa una operacién del sistema de control y

tiene su propia funcion de transferencia P, de forma que la 4 » z
salida de cada bloque sera el producto de la entrada por la

funcién de transferencia: Z=P.X
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Ejercicio resuelto: Enlace

Obtener la funcidn de transferencia del diagrama de blogues de la figura:

|Ocultar retroalimentacion|

' Solucién:

Para concluir con la realimentacién. Obteniéndose como funcidn de transferencia global

e
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https://edea.juntadeandalucia.es/bancorecursos/file/c40a6f67-a71b-4c0c-98b5-ed31e55efb29/1/es-an_2020081212_9185203.zip/ejercicios_resueltos.html?temp.hn=true&temp.hb=true
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