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IES POLITECNICO DE VIGO

C/ Torrecedeira 88
36208 Vigo
Tel. +34986213025

Empresa/cliente
Descripcion de proyecto
Numero de proyecto
Comision

IES Politécnico de Vigo

Practica 1, basada en la plantilla IEC_bas003.zw9 Inversor de Giro Motor trifasico con finales de carrera
Practica 1

DOCUMENTACION TECNICA

Fabricante (empresa)

Circuito

Nombre de proyecto
Producto

Tipo

Lugar de instalacion
Responsable del proyecto

Particularidad de pieza

IES POLITECNICO DE VIGO

Proyecto para Documentacion Técnica. CS de automatizacion y robética Industrial
Practica 1

Emplear para el plano de conexiones de bornes el formulario F11_006 para que quede como el modelo en pdf

Creado 06/07/2022
Modificado 14/05/2023

de (abreviatura) MSI1

NUmero de paginas 6

&EFS=ELE+A1/1

Nombre de proyectRractica 1

Practica 1, basada en la plantilla IEC_bas003.zw9 Invers
or de Giro Motor trifésico con finales de carrera

Cambio

Fecha Nombre Autor

Miguel Angel Lépez Prieto

[imero de proyecta IES POLITECNICO DE VIGO ,// Hoja de titulo - BEAR
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