
0.04, ε Prob. totais

<
0
.
ss

.3

A O
.96 ㅌ P(E)EPIEIA) . P(A)+P(E)w)P(w) +
0

,08
พ - E + PCE 1 T) .PCT )
O
.92 t

at T gE => 0,04 :0,55
+0 ,08

. 0
.
37

oE +0
,
12 . 0 ,

15 =

= 0 ,
064

A probabilidade de euro é do 6. 4 %

P(w (t)=→
(Ew ) .

P )
=⑨08.器u = 0 .

38s

T

.Bayes



Sabendo que houbo erro
a probabilidade de que

se fixera o pedido pola web é do
37

,
5%.

Éxito = "entrega con erro pula app"
Bi (2oo; 0,0u ,

Como n= 20035 ,
e up = 200

. 0
,
04 = 875 e

nq = 200 . 0 .96 = 1925 , podemos aproximar a
distribución binomial a onha normal N(up,pq)'

N(8; 2,77) Tipificamos

PCYa (r) P ( Xs , 0⇐p ( X-
2

,53 )=
↑

corrección
∴∴☆continuidade

= PCZ , 0 ,90) = PCZ ≤~ 0 ,
9 ) = た P(Z ≥ - O .)

== 1 - -0,8159 =0,1841

A probabilidade de qu como mínimo se produzar11
erros é do 18.41%

Como vimos no apartado anterior, podemos aproximar
mediante unha normal

, logo
P (Y ≤ 6 ) = PCM ≤ 6 ,S) = PCR ≤G ) :

= PCE≤ 0,S4 」 = P(Z≥0 , 54) =0,2946



A probabilidade de que se produzam menos de 6 erros
é do 29

.
46%

O criterio de éxito vexoo moi estrito Xa que
só ocorre que se

den manos de Gerros en preto dun 30%

dasneces , é dicir, hai poucas ocasions
nas que

vamos

a considerar o día un éxito .

a Prezo vivo tinto = X Prezo vivo rosado = z

니 "brauco = 7

T B R

N1 3 2 ㅇ

x 2 4 [[ 。门微 :]X 3 ^

X4 04 S

Non son necesarios os fotos dos 4 xeitos Xa que so
temos5 variables

. O Sistema compatible determinado
se a matrit ten nango 3.



b) Usamos 3 dos días

追] (] :烘 }85
IAに - 12 - 10 = - 22

Usando a Regra de Cramer:

*=遥=4
yに感紫品= 2ssE 2 .s

z= 韓一程=π
O prezo da botella de viño tinto é 14E, a de viño

branco é 12 ,
5- a do viño rosado 7.

A = う :
-

台{ ] A*:]a+ 1 …

Analizamoso determinante de A

IAに ? : 台ㅣ ㅣ : - 2 - a tala+ l )+=a㎡ _ 1
a+ 11 -1



IA= O ⇒ af- =O ⇒ a = 7
,
a = - 1

Usamos o teorema de Mouché-Frobenius para
analizar

o sistema

· Se a + 1 ea 1
,
entón (AIFO polo que ng(A) =3

⇌

rg(A) = rg(A
*) = 3 (n: de incógnitas)

Polo que o sistema é compatible determinado.

· Sea = 1

A = (話説 :) * =( う?)
En A temos o menor /11 + 10 logo rg(A) =2

En #* a 15 e a 35 fila son iguais,polo tanto a

nango non pode ser 3 , así que
o rango

é 2 (collemos o

mesmo menor que para A)
rg(A) = rg(A*) = 2 < n: incognitas
Polo que o sistema é compatible indeterminado

· Sea = - 1

A = ( ท ) A
*
(高説 : 堂)

En A temos o menor /21/ = 1 + 0 logo rg(A) = 2

Consideramos o menor de* 212
100 =

- 2 - 2 = -4+0ㅣ 어 2 ㅣ
Neste caso rgA =2 rg A

*
= 3

,
o sistema é

incompatible.



a Para que pase polo punto (1 , 1) temos que
flrl = a. Btb . Ptl - l = atbal
Para que sexa punto de inflexión f"(= 0

f
'

(x) = 3ax
㎡
t 2bxt 1

f
"

(x) = 6axt2b Pto infl .

f
"

(r) = Ga . l t 2b = Gat2b d 0

Logo temos
a+b = 1 a - 3a= 1 =⇒ -2a = 1 ⇒ a=%{ ⇒ {6a+2b =0 b = =3a - bz92

b) Teorema de Molle: Sexa f continua en [a , b] e
derivable

en (a . b) e tal que fla) = f(b) . Enton existe ce(a ,b)

tal que f'(p =0.

f(X) = Xseux-cos X é continua
en [1 ,1]

é derivable en (-1 , 1)

f (- 1) = - 1 . seu (-1) - cos(-1) = 0 ,3011
f- iyaffy

&(1) = 1 seu (1) - cos(1) = 0 ,
3011

Polo que existe ce (1 , 1) /f(c) =
0

Para que un punto sexa extremo relativo , a
'

sua derivada é O
,
así que temos quec

é extremo

relativo.



”

“ “

& 102xth = h=

b) Área do trapecio : (dos triángulos de altura le
baseX ,

e un rectángulo do altura
Le base x)

A=× t 2*
o

=
2 ×0o-x-

Para calcular os extremos derivamos

d (x) ==⑩σ- # 2× 号σxx
2x

=

= 200- x㎡ 。石=②(
20o -x

'

)-xr “

一
成(x )= 0 ⇒200-4 x2 =0 →

x
2 =s 0 → x=50

craiz positiva por-
que a distanciavou
é negativa.



Comprobo qu é máximo :

#
Ao Efectivamente x=50 émáximo

* (550) = 2. 50 . No-s2 =
100 v2.

a En (0 ,
1) a función é polinómica logo é continua

para todo valor de a

En (1 , +) a función é vula fracción alxebraica

que no se
auula

,
xa que a to e X1 , polo tanto

é continua.

Para que sexa
continua en X = 1

liur f(x) = liu f(x) = f(1)Xsで

liu f(x) = live S-ax = 5-a = f(1)㎥X 31
-

liu + f() = liu
- 5 - a = 9 Sa - a = Gear Sa+6 =0

continuidad (a - 2)(a-3) =0

A función é continua para a=2
ea3 .



6) je f(x)d = S

to
'

-axjdx tS.axdx =Sx. ]:t 2 lix],
= 8 番 2 -0 ㎡5 一号 + 番 26⇒

⇒15 a= az
t
18: 18a ⇒ af $ 3a = 18 ≡ 0

(a t 6) (a= 3 ) =0

O valor que compre que a función é continua e
a área é 6 é a= 3 .

a Temos a matriz

2a Λ

(- つ

。

^℃):A : 2 어 IAl = 4a - +2 +a -2a- 4

= Sa - 5

IA=O ⇒ Sa- 8=0 ⇒ a= 7

Polo tanto se a 1
, rgA =3 sistema

compatible
seaat determinado

A
*
= (信 ? 灣) , cousidernaos o menor



喜 に3 t2 + 8- 4 - 4 - 3 = 2

Neste caso ngA = 2 + rg A
*
= 3, o sistema é

incompatible.
Enton se at1 o plano e a recta son secontes,
e se a= 1 a recta e o plano son paralelos

b) Se a resta é perpendicular ao
plano
,

o rector di.

rector de recta coincide no rector normal do
plano
.

nπ = (4 ,9 , 2) ≡ Ve x = u λ
↑ รั  に 1仕入 XeR

.

↑ (0 , 1 , 0) punto da recta {Ʃ= 2λ

a) Para calcular a área, vemos os rectores que determinan
os puntos .

A= (^ . ^, ^) A℃= (0,2, 2)

ABAC = / ": 일 불 F ( 2-2)- ( 2-0),2 -0 )= ( 0.-2, 2)
Area -LAB ×AにG2=√8 U

の

b) Temos un punto A(1, 1:1) e dos rectores directores do
plano .



X = 1 十 λ

Ti {y = 1 + X + 24 X
.MERR ; π : 1 =

z

Ʃ= 1 + λ + 2µ 7 - 8 = 0

)

toD
C

ADT = BA= ( 7, ^
.^) + (O12 ,2] → ( 7 , 3 . 3)

A☆
S

= (1 . 3 .3)
-> D = (0 ,

2, 2).
A = (7 . 7 . r)


