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JULIO 1, 2024 POR MICROLOG

DETECTOR DE OBSTACULOS EN UNA
LINEA

OBJETIVO:

Construir un robot que sigue una linea y para cuando encuentra un obstaculo.

LISTA DE MATERIALES:

¢ Moddulo de conexiones Nezha
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Placa Micro:bit

2 Motores

1 Sensor de linea

1 Sensor ultrasonido

Piezas Lego
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PROGRAMACION:
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on start

show icon

forever

set 1+ to WUltrasonic sensor J2 * distance cm *

Stop all motor
pause (ms)
else
if Line-tracking sensor
%= NEZHA

Set motor M1 * speed to

motor M2 + speed to

Line-tracking sensor

motor M1 * speed to

motor M2 + speed to

Line-tracking sensor J1 * is = s ¥

motor M1 * speed to @ p
motor M2 + speed to @ ]
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