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BARRERA AUTOMATICA

Realizamos una barrera de acceso que se abrira cuando detecte la presencia de un

vehiculo.

LISTA DE MATERIALES:
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e Modulo de conexiones Nezha
* Placa Micro:bit
e Servomotor
e Sensor ultrasonido
e 1 Cable RJ11

e Piezas Lego
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CIRCUITO DE CONEXIONES:

Conecta el sensor, el motor, y la placa Micro:bit como se muestra en el siguiente

esquema:
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PROGRAMACION:

Crea un nuevo proyecto en makecode y agrega las extensiones planetX y Nezha.

El programa de este proyecto debe realizar las siguientes acciones:

En un bucle infinito:

Realiza la lectura del sensor ultrasonido.

Si el sensor indica un valor entre 20 y 3cm mueve el motor y abre la barrera.

Si el valor esta fuera del rango 20 — 3 cm, mueve el motor y cierra la barrera.

Al estar las 6rdenes dentro de un bucle infinito, se repite el ciclo continuamente.

Al iniciar el programa, colocamos la barrera en posicién de cerrado. Localizamos el

bloque para mover el servomotor dentro de la seccién Nezha.
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Configuramos el bloque con los siguientes parametros:
e Tipo de servomotor: 360°
e Conexion: pin S1

« Angulo de posicién: 180°

Arrastramos el bloque dentro de “al iniciar” para que sea la primera accion a realizar.
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El bloque para la lectura del sensor ultrasonido lo encontraras en planetX_base, dentro
de los bloques de sensores (Ultrasonic sensor)
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Para realizar la comparacion de la lectura del sensor ultrasonido, pulsa en légica y
localiza el bloque “si...entonces...si no..”
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Para detectar un coche a una distancia entre 3 y 20 cms, tenemos que unir dos

comparaciones utilizando el operador “y”. Pulsa en légica y dentro de booleano localiza
el operador “Y”. Arrastralo dentro de “verdadero”:
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al iniciar
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Con el operador “Y” unimos la comparacién distancia > 3 y distancia < 20. Si pulsas en
|6gica localizaras el operador <. Arrastralo dentro de los hexagonos del operador “y”. Si

pulsas sobre el comparador, podras elegir < o >.
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Completamos las comparaciones afiadiendo la lectura del sensor ultrasonido y las
distancias que queremos medir.
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Solo queda agregar el movimiento del motor para abrir y cerrar |la barrera:

e B

4

lraeniy somar 11 v diVisse amr b v

% B X QLA
E : » =

L]

Plsrti_Al-Lsfel

I

»
&
i

B Descargar - og B oo

Para probar la barrera, pulsa en descargar. Acerca un objeto a la barrera y comprueba
que ésta se abre. Si alejar el objeto, ésta se cerrara.

= NEZHA
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