Javier leyenda

Polos creativos




:Qué se entende por
robotica?
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¢Pode ser un elemento robético?

)&

¢Oué clementors incorpora para consideralo ov non robético? O



O
°<_) Clarsificacion de elementors
e

Elementos clave:

e Sensores: proporcionan informacion de entrada (estimulos externos)
e Programacion: define o comportamento ou accions a executar
e Actuadores: xeran as diferentes respostas indicadas pola

programacion

Estimulos externos — Programacion — Diferentes Respostas
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¢Porqué incluir a robética educativa no avlia?

e

‘ Ambientes de aprendizaje interesantes y motivadores

Xerar actitudes e emocions positivas

Cambio de roles: o alumno como constructor activo

Desenvolve o pensamento |oxico, algoritmico e metddico

Combina diferentes habilidades, destrezas e conecementos




Hardware




Placa

Jack Alimentacién
Interruptor Encendido

Led Indicador de Alimentacion
Sensor de Sonido

Sensor de Luz 1

Puerto RJ25

Interruptor Encendido

Especificaciones:

Tension de funcionamiento: 6-12V DC
Microcontrolador: ATmega2S60
Dimensiones (L*A*A)100 X 65 X 20MM

Conector US8

Pulsador de Reset

Modulo Bluetooth

Indicador LED de +5V
Zumbador

Sensor de Luz 2

Anillo LEDs RGB

Puerto Motor Encoder
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flguns dos médulos que se poden conectar

Sensor temperatura

Matriz leds

Servo motor Ultraséns
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flguns dos médulos que se poden conectar

Sensor de cor

Sensor temperatura e humidade
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flguns dos médulos que se poden conectar

Sensor de cor

Sensor temperatura e humidade
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:> Alguns dos moédulors que se noden conectar
@

Siempre un modulo a cada puerto

Utilizando un adaptador (médulos 3 pines)



Hardware




Hardware

» 2 x motores 200rpm con encoder
x:::'t?:: » Sensor de ultrasonidos con iluminacion
decorativa programable

» Sensor RGB x 4 con calibracion de luz ambiente
(sigue lineas, sensor luminosidad, sensor color)

> Bateria 2500mAh

» Puertos de expansion: 2 x servos, 2 x motores
con encoder, 2 x motores DC, 2 x genéricos
(servos, tiras de LED, moddulos tipo Arduino)

CyberPi

mBot2 proteccién ¢

Chasis de aluminio

ultrasénico 2

Sensor de color
cuadruple




mBot2 Shield CyberPi
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Wifi y Bluetooth




Novidades mbot2: conexion mbuild

L% oI,

Elementos mbuild en cascada .
(un cable que entra y otro que sale) O

Q




Mblock Android/10$
Mblock 5.X Windows/ Mac

https:// www.mblock.cc

Version web: Q‘

https://ide.mblock.cc

mLini<
Imprescindible



https://www.mblock.cc/
https://ide.mblock.cc/
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¢Qué é un algoritmo?

e E un grupo ordenado y finito de operacion e instrucciéons que nos

permite realizar unha determinada actividade ou resolver un
problema sin xerar dubidas.

o Ex: Algoritmo de como fritir un ovo




Diagrama de fluxo

“Al hacer click en play/banderita”

“Si(...) entonces {}’ “sino{}’

Sl TEMPERATURA
<25
MUESTRA: COPITO ESTR}
ENCIENDE LUZ AZUL IE":R?E L

“Repetir / Para siempre”




®
Diagrama de fluxo
. “Al hacer click en play/banderita”

entonces

“Si(...) entonces {}’
si

TEMPERATURA
<25

<o todas las luces encendidas en {k\) IENDE LI

o todas las luces encendidas en .

b toca nota Do4 v durante (U4 tiempos

para siempre

“Repetir / Para siempre”




Bloque de instruccion barsico

cuando clic en

cuando clic en

para siempre

para siempre

si % valor del sensor de temperatura integrado (C) < @ entonces 9§ muestra nimero | &% volumen del sensor de sonido integrado ¥ en pantalla de 7 segmentos puerto6 ¥

e : () si &% volumen del sensor de sonido integrado v < entonces
<o todas las luces encendidas en ) 9| @

si no b todas las luces encendidas en Q

si no

<o todas las luces encendidas en .
&b todas las luces encendidas en

” > Diferentes sensores
» Anadiendo instrucciones




Dispositivos Objetos Fondo
X
h | = © e
mBot Ra... CyberPi anadir @!@
[

Conecta tu dispositivo

¢Coémo se usa el
dispositivo?

Cambiar modo (?

¢ Conectar

Conecxioéon

UsB Bluetooth X

Mostrar todos los dispositivos
conectables

/devj/tty.usbserial-10

Conectar

- Asegurate que el cable USB esta
conectado correctamente al dispositivo.

- Asegurese de que el dispositivo que
desea conectar esté encendido.

+ Solo se puede conectar un dispositivo a
la vez en esta version. Asi que la
conexion de este dispositivo conducira a
la desconexién de la anterior.

A

Modo vivo: probar el codigo en tiempo real. Se borra al apagar
Modo cargar: guarda el codigo en el dispositivo y se mantiene aun que

Se apague

Existen instrucciones que solo estan disponibles o
funcionan (aunque no lo indiquen ) segun las
opciones de conexion.

mensajel v

UL

mensajel v ’




Variablers

Crear una variable Guarda un numero en variable

Variable nueva X fija Variable_1v a c fija Variable_1® a & valor del sensor de temperatura integrado (°C)

Nombre de la nueva variable:

(Variablej )

© Para todos los objetos

Utiliza lo que hay guardado en la variable

Sélo para éste objeto

Variable_1 * muestra numero | Variable_1 en pantalla de 7 segmentos puerto6 v

variable 1 () Variable_1 Suma x unidades al dato guardado en la variable

cambia Variable_1 » ° unidades




Reto

Xosé no veran ten moito calor no seu cuarto, algo de fresquifio
sempre ven ben e como Ssomos persoas con recursos...
ilmos axudarlle programando o noso primeiro termostato!

¢Oué clementors preciramos?
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O director da escola enviou un comunicado:

A semana pasada, debido as fortes tormentas, orixinouse unha inundacion
no pavillén principal do centro. O longo desta semana, houbo moitos os
esforzos secando e deshumedecendo as instalaciones para que estiveran
disporibles o antes posible.

Non obstante, debido a gran cantidade de auga caida e 6 clima humido da
zona, o chan de parqué estropeuse e esta a levantar nalgunhas zonas. A
direcciéon do centro decidiu finalmente renovar o chan do pavilldbn na sua
totalidade incluyendo tamén os rodapés. Para iso, solicitase a colaboracion
dos estudantes na realizacion dun orzamento que permita valorar o custo
dun novo chan.




Proporsta transporicion didactica
fFase |

e
PBL

-1 Definir o problema » “Folio xiratorio”

“1-2 1

1
e

- Obter informacion

— Elaborar medicions




Proporsta transporicion didactica
fase 2

Fase 2
Presupuesto

- Realizar calculos

— Decidir material

— Elaborar orzamentos







Reto musical
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Reto

Cando Miguel volve a casa despois de pasar a tarde cos amigos, ten
qgue voltar por unha estrada que non esta moi ben iluminada. As luces
acéndense sempre as 8 da tarde, pero en inverno ou con dias
nubrados xa esta oscuro moito mais cedo. Coémo podemos axudar
para que a estrada esté ben iluminada sempre que sexa preciso?

¢ Cal é a forma mais eficiente durante todo o ano?
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D Proporsta transporicion didactica
| fase |
ABP

Nl

Definir o
problema

Investigacion “‘Orzamentos e estimacions”

“Realizaciéon de probas”

Crear o proxecto

Presentacion
produto

vyl

“Bases de orientacion”




Reto
:>. Educacion viaria ‘ @ o
B2
concienciacion cidada ‘
o @b 2

Q



Proposta de innovacion
fFase |

e
GBL

- Inventar problemas

—| Resolver problemas

- Crear o xogo




Proposta de innovacion
fFase |

BIERIEN s Cuantos metros cuadrados se necesitan para sustituir el cristal roto? BRCEEIES

si respuesta = entonces

si no

di iHas fallado!

¢ Cuantos metros
cuadrados se necesitan
para sustituir el cristal
roto?

, : 30cm
Y AN A




Proposta de innovacion
fFase |

Marcador n

¢ Cual es la capital de?
Estonia?




Fase 2
Diana de avaliacion
L Avaliacion

Proposta de innovacion
fFase 2

0 puntos




Atencién a diversidade

* Variedade de agrupacions
* Mectodoloxiars diversras

* Diferenters niveirs de dificultade
* Flexnibilidade espacial e temporal




linars futurars

* Angulors

* Pitagoras. sremellanza e
relacions trigonométricas

* Numerors enteiros e decimais

* Sistema métrico decimal

* Gréaficars

« Taboars e follas de calculo
 Ete.




Conclusions

Dificultades Beneficios

Atiende EYE)

diversidad de|

Aumenta |5
motivacién

\/
Necesidad de Escenarios de
formacion aprendizaje
\/ \/
Reticencia g Aprendizaje
cambio Competencia|
Do— v D—

v




“Si no estamos preparados para cometer errores
jamas seremos capaces de generar algo original”

D >. Ken Robinson
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lGracias!

Introduccion a la roboética educativa

Javier Leyenda Souto
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