MATEMATICAS

VECTORES:
Vector unitario u = v/ [v| vectores unitarios i, j, k
Expresion de un vector. r =xi +yj + zk
Operaciones con vectores: suma, resta
producto escalar: a . b = a.b.cosa
producto vectorial: médulo: |a x b| = a.b.sena
direccién: perpendicular al plano que formanay b
sentido de avance de un sacacorchos cuando giramos de a
hacia b.
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Descomposicion de vectores en sus componentes
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DERIVADAS E INTEGRALES

La derivada de una constante es cero

La derivada de una suma es la suma de las derivadas.

La derivada de un producto: y= f(x).g(x) — dy/dx =df/dx . g+ f.dg/dx
La derivada de una funcién compuesta: y =f[g(x)] dy= df . dg/dx

FUNCION DERIVADA
y=constante y=0

y= ax" y =a.nx™!

y= senx y =cosx
y=C0sX y =-senx

y= sen f(x) y = f'cos f(x)
y= cos f(x) y = -f’sen f(x)




FiSICA

F1.- EL MOVIMIENTO
» Sistemas de referencia: Inercial- No Inercial
*  Vector de posicion r(t)
*  Velocidad : v(t) = dr(t)/dt
* Aceleracion: a(t) = dv(t)/dt

* componentes intrinsecas de la aceleracion: a = a; + an

a, : aceleracion producida por un cambio del modulo de la velocidad
a, : aceleracion producida por un cambio de la direccion de la velocidad a, = v*/R

.“y' Componentes intrinsecas de la aceleracion

Uy 'y Se obtienen por medio de la descomposicion del
vector aceleracion en dos vectores situados sobire
Los ejes del sistema de referencia intrinseco.

an ndependientemente de que el movimiento sea
en 2 o 3 dimensiones, Unicamente existiran 2
componentes intrinsecas.

* Movimiento circular uniforme MCU. Movimiento periddico.

T=periodo tiempo que tarda el mévil o punto material en dar una vuelta (en realizar una oscilacion)
f= frecuencia, nimero de vueltas por segundo (oscilaciones por segundo)

T=1/f

o = velocidad angular angulo descrito en la unidad de tiempo (frecuencia angular o pulsacion)
w=0-0/t - =20/T=2nf

V=.T

F2.- FUERZAS

Leyes de Newton

| Ley : Ley de inercia

Todo cuerpo permanece en su estado de
reposo o movimiento uniforme a menos
que sobre él actle una fuerza externa.

*ll Ley : Definicion de fuerza

La fuerza es igual a la masa por la
LEGES MOTUS aceleracién producida en el cuerpo.

*lll Ley : Ley de accidn-reaccion

Por cada accién hay una reaccion
igual y de signo opuesto.




Momento lineal o cantidad de movimiento

Cantidad de Movimiento lineal

de una particula F = ma F=m
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Se define como el producto de la masa Ft — mv
por la velocidad de la particula, Lr_l Iﬁ_l

= Impulza i) formento (g}
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Tiene cardcter vectorial, ¥ comn mn 5’
L unesealar, entonces pllV

F3. TRABAJO Y ENERGIA

Trabajo: W=F.d=F.d. cosa

/
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Fuerzas conservativas (gravitatorias y eléctricas) son aquellas para las que el trabajo no depende del
camino recorrido por estas, solo depende de la posicion inicial y final

W =AEc=-AEp - Em =constante



