TED 2° ESO - Repaso para el examen de robética y programacion

1.- En una hoja cuadriculada dibuja los siguientes programas, sabiendo que un cuadrado mide 10
pasos de lado (o sea, 50 pasos son 5 cuadritos)

1 reiniciar

2 ir 50,50

3 repetir 5 {

4 direccidn 180
5 avanzar 5@

6 direccidn 90
7 avanzar| 50 }

1 reiniciar

ir @,106
direccién 20
avanzar 5@
ir 58,150
avanzar 50
ir 188,208
avanzar 5@

g ir 150,250
16 avanzar 50

0 o~ oo oW

1 reiniciar

2 1ir 186,108

3 direccion 90

4 repetir 5 {

5 avanzar 50

6 izquierda 72 }

1 reiniciar

2 1ir 58,50

3 direccidn 90
4 repetir 5 {
5 derecha 144
6 avanzar 50 }
T

g ir 100,50

9 repetir 5 {
1@ derecha 144
l1 avanzar 50 }
[

13ir 150,50

L4 repetir 5 {
15 derecha 144
L6 avanzar 50 H

1 reiniciar

2 1r 106,100

3 direccidn 45

4 repetir 4 {

5 avanzar 50

6 izquierda 96| }

2.- Escribe un programa que dibuje un hexagono y un ocotégono de lado 100 en las coordenadas

100,100

3.- ¢Para que sirve la controladora en un robot?. ; Como se llama la controladora de Mbot?
4.- Pon un ejemplo de sensor binarioo digital y otro de sensor analégico, explicando la diferencia

entre uno y otro.

5.- Pon un ejemplo de sensor que convierta energia luminosa en eléctrica y un actuador que haga lo

contrario.

6.- Indica que transformacion energética realizan los siguientes objetos: altavoz, micr6fono, horno
eléctrico, motor combustién, sensor distancia ultrasonidos (sensor de presencia), alarma de

incendios (detecta humo o CO2), tecla del ordenador, robot siguelineas (detecta blanco o negro),
pantalla tactil (deteca una fuerza o presion), motor DC

7.- Escribe como un robot los siguientes colores RGB:

e blanco

* negro

e azul

* magenta
e cian

e amarillo
* rojo

¢ verde



