PENSAMENTO COMPUTACIONAL OUTUBRO 2025

VINCIBOT +8

MatataCode (Vincibot) é unha plataforma de aprendizaxe de
programaciéon para nen@s multiplataforma;

Tabletas ANDROID (apk ou play
S.0 Android 8 ou superior.
Compatibilidade limitada en
teléfoos

Pantalla, minimo 7 pulgadas
Memoria 8MB de RAM
Almacenamento disponible 200MB

10S

SO 13 ou posterior
Recomendable IPAD, compatibilidade limitada nos Iphone
Almacenamento disponible 200MB

Aplicacions de escritorio tanto para Windows coma Apple

A caixa inclie:

¢ VinciBot e Cable USB-C
¢ Control remoto e Plano doble cara
¢ Libro de desafios e Rotulador
¢ Guiado usuario e Libros de actividades
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PENSAMENTO COMPUTACIONAL OUTUBRO 2025

CARACTERISTICAS

e Matriz de LED (128 LEDs brancos que poden amosar imaxes, nUmeros e letras, etc.)

* 6 LED RGB programables

* Altofalantes (Inclte 21 sons de instrumentos musicais e permite cargar formatos como wav,
mp3, etc.)

e Comunicacién por infravermellos (1 transmisor, 2 receptores)

* Sensor de luz

* Sensor de son con recofiecemento de voz

* Segue-lifas de 5 vias

* Sensor de cor

* Botén programable

* Sensor de alcance/obstaculos ToF LiDAR (Vision Artificial de profundidade con rango de
medicion 0.02~3 m)

* Conexion inaldmbrica Bluetooth e Wi-Fi ou via cable USB-C

* Almacenamento USB/USB CDC

* Bateria de litio recargable de 1500 mAH (2 horas de tempo de carga para mais de 4 horas
de uso).

*  Programacion

* Alcance de Bluetooth: dentro de 10 m (nun area aberta)

*  Tempo de traballo: >=4h

* Armazén do corpo: material ABS respetuoso co medio ambiente, de acordo con ROHS

* Dimensions: 90 x 88 x 59 mm

¢ Temperatura de funcionamento: 0 a 40° C

¢ Temperatura de almacenamento:-10 a +55°C

* Tempo de carga [via adaptador 5V/2A]: 2h
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PENSAMENTO COMPUTACIONAL OUTUBRO 2025

PARTES

_~Eixo de saida de transmisién programable de alta
® 000 @ . precsionx2

Seis pines guia de luz programables a
toda cor con 16 milléns de pines

= = (Padense usar con tiras de fibra optica, placas
- v - acrilicas e cartons) :
3 botaéns programables

. Rodas frontais e
-~ traseiras

® (:fj. ~ omni-directionais
.~ Rodas dereita e
oI B
) Seguidor de lifia de
—_ cinco vias / sensor
O e B de cor (admite o
S.pEi | seguimento de lifia e a
T —— deteccion de precipicios)

. Comunicacion infravermella {transmisor)

Sensor de deteccion de luz {dereito)

~ 16 x 8 matriz programable de LED brancas
" Sensor de alcance LiDAR ToF
... Comunicacion infravermella {receptor 1}

i {Admite contro| remoto por infravermellos)
“-.Sensor de deteccicn de luz {esquerdo)

“... Sensor de deteccidn de son (MIC)
{&dmite gravacion e recofiecemento de voz)

: Comunicacioninfravermello {receptor 2}

-~ Indicador Bluetooth

v R - Inrterface de extensicn [TypeC]
{Modulos de :pansion compatibles: modulos

L PR e de motor, tiras.de |uces, ete

 Interface de datos.
.w...“,“ alimentaciﬁn de 5 V2 A [‘ﬁpo C]
" Boton de prendido.-indicador de baterfa
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PENSAMENTO COMPUTACIONAL OUTUBRO 2025

COMPONENTES

* VinciBot — s

000

e Mando de control

000
000

remoto S —
Vincibot x1 Control remoto IR x1
e Guiadeusuario = Vincot —
(NS
-
peme o e
e Alfombra de doble = ="
cara o o
e Rotulador lavable Gufa de Usuario x1 Caderno de retos x1
] B
e (Cable de carga USB-C B 0
Alfombra de dobre cara xi

(alfombra seguelifias/blanco) *

. o]

Rotulador Lavable x1  Cable USB-C x1

CONEXION

Podemos conectar o robot por cable USB ao ordenador e tamén por
bluetooth.
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PENSAMENTO COMPUTACIONAL OUTUBRO 2025

MODOS

1. Modo debuxo: o robot realiza un debuxo automaticamente.

matriz LED en
modo Debuxo

» Comezar/Parar

2. Modo control remoto: co mando incluido na caixa, podemos empregalo para cambiar a
velocidade, a direccion do robot ou axustar o volume. Ademais permite controlar o robot
sobre unha superficie plana e lisa.

Matriz LED en modo

O volume Control Remoto IR
© Modo
Velocidade
Adiante/Atras ©
Esquerda/Dereita
O Bailar
000 O Lu;
Enviar Mensaxe O Muisica
1,2,3

3. Modo sigue lifias: o robot mévese automaticamente sobre unha lifa negra.

matrix LED en
modo Seguelifias

— [

Comezar/Parar
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PENSAMENTO COMPUTACIONAL OUTUBRO 2025

PROGRAMACION

VinciBot admite codificaciéon baseada en bloques e codificacién baseada en texto, o que permite
aos nenos aprender facilmente a codificar desde o nivel basico ata o avanzado.

Programacion en rede:

Podemos programalo a través dunha aplicacion en rede para os ordenadores Edixgal.
https://vinci.matatastudio.com/

O robot VinciBot permite executar un programa creado no software «Matatacode (Vinci), que é
unha version modificada do programa «Scratch».Con el poderemos facer que o robot: avance,
retroceda, xire, detecte sons, detecte luz, siga linas e detecte cores na superficie, faga sonar
musica ou sons, cambiar a pantalla frontal co debuxo que se queira, cambiar a cor dos leds...

O cbdigo pode executarse premendo no boton «play» do software ou directamente nalglins dos
botons fisicos que ten o robot.

Podemos executar os programas en tempo real, ou ben cargarlle o programa para que quede
«gardado dentro del» e o execute, sen precisar do programa Matatacode

Descargar o software Matatacode:
Dende a seguinte paxina podemos descargar o software para dispositivos Android
ou 10S

https://vinci.matatastudio.com/static/download.html
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