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Introduccion

Esta guia es complementaria al manual de guia de manejo y programacion, y su objetivo es
ofrecer unas ideas simples con algunas actividades practicas de cémo utilizar el mBot con un

motor Lego compatible y con un servo Lego Compatible.

Se sugiere que se utilice el motor Lego compatible junto con el manual de maquinas simples (ref.
9689) de Lego Educacion, sustituyendo la manivela por el motor, asi los kits puedan formar parte
de las funcionalidades y construcciones de los robots.

Motor

Conexion

0 Motor Lego compatible.

Este motor se conecta a las conexiones M1 o M2 de los motores del mBot.

Para programar el motor utilizar los mismos bloques que para los motores del mBot, teniendo en
cuenta que en funcién de como se conecte puede ir en un sentido u otro, pero que se puede
cambiar con las instrucciones o cambiado la conexion.

Tener en cuenta que debe estar conectado al M1 o M2.
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Ejemplo de programa:

* motor C.C. motor puerto2 v  gira hacia la derecha v a potencia @ %

* motor C.C. motor puerto? » gira hacia la derecha v  a potencia @ %

*- motor C.C. motor puerto? » gira hacia la derecha » a potencdia @ %

Ejemplo de Programa

Djues P VAW ERIE R LS

PARADA EMERGENCIA
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Ejemplos de montajes
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Posibles conexiones
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