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En calquera proceso é necesario recibir informacion sobre o traballo que
se esta desenrolando, para asi poder actuar en consecuencia. Nun
automatismo, os encargados de recoller e transmitir esta informacién son os
sensores . A sua funcion é importantisima, pois deles depende boa parte do
correcto funcionamento do equipo.

Unha vez que os sensores transmitiron a informacién, o elemento de
traballo correspondente actuara en funcion de dita informacion.

Un sensor é un tradutor ou convertedor de sinais. E capaz de interpretar
unha sinal fisica ( temperatura, presion, tempo, posicion, etc ) e transformala en
outra diferente, mais sinxela de evaluar por o sistema neuméatico ( unha sinal
eléctrica ou pneumaética, na maioria dos casos ).

Nos automatismos pneumaticos, as variables que inflien con mais
frecuencia nos procesos son: tempo e posicion.

1. Clasificacion dos sensores.

Os elementos captadores de informacion dividense, segundo a sua
actuacion, en tres grupos:

» Captadores de informacién por suposicion.
» Captadores de informacién por contacto fisico.
» Captadores de informacion por presenza fisica.

1. Captadores de informacion por suposicién

Estes captadores entenden que se realizou determinada
operacion en base a unha deducion. Non necesitan determinar a
posicion dun determinado corpo ou peza para enviar unha sinal.

Esta suposicién pode basearse no tempo transcorrido dende un
determinado momento ou ben nunha variacién da presion nun punto do
sistema.

A sua funcién non é moi fiable, por o que o seu uso ira precedido
dun estudo de posibles danos que teran lugar na instalacion no caso de
que se produza un erro de sinal, Ainda asi, o seu uso esta moi estendido
e son validos para boa parte dos casos que se presentan en

pneumatica.
Pertencen a este grupo os temporizadores e as valvulas de
secuencia .
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2. Captadores de informacion por contacto fisico

Son aqueles que, o entrar en contacto con un determinado
elemento dun automatismo, envian unha sinal que informa da posicién
de dito elemento.

O seu funcionamento é absolutamente fiable, razon por a cal se
utilizan con moita frecuencia.

Dentro de este grupo encontranse as valvulas de accionamento
mecanico, cofiecidas como finais de carreira .

a. Rodillo,
b. Rodille escamoteable
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Distintos tipos de accionamento por contacto.

3. Captadores de informacién por presenza fisica.

Pofien de manifesto a presenza dun elemento, que indica a
realizacion dunha determinada manobra. Ainda que non chegan a tocar
0 corpo gue detectan, a sua presenza € indispensable para que exista
transmision de sinal. O seu funcionamento é tan fiable como o anterior e
a sua utilizacién dependera do entorno que rodea o automatismo.

Dentro de este grupo englébanse os detectores pneumaéticos de
baixa presion, detectores indutivos, detectores capacitivos, fotocélulas,
detectores magnéticos, etc.

Ex. de detector indutivo, ca mision de
verificar a colocacion dos tapons nas botellas.




2. Eleccion do sensor.
A hora de elixir o sensor axeitado para cada aplicacion
debemos ter en conta as seguintes variables:

" - "
MATERIAL ORIETO & Materiales conductones de la electricadad

! i { s Mateniles no conductones de |a electricidad, Maturaleza

|

A DETECTAR * Tamafio y forma.
» Con o sin contacto
CONDICIONES = [Estanitia requendsa entre ef sensor v &l obeetn
PARA » Velocidad del objeto en @l caso dé que 5& musva
LA DETECCION DE OBJETOL + Posicidn constante o vanable del abjeto
& Revoducidn
CONDICIONES * Espaco disponible alrededor ded aréa de detecodn
= Mecesidad de un montaje enrasado
DE LA INSTALACON * Distancia enire sensones
* Temperatura amblente
s Efectos del podvo, suciedad, particulas, chosros de agua
CONSIDERACIONES & influencia dé los Campos Magnetcos o eldcinoos,
s Influencia de las emsiones de luz extemas
MEDIOAMBIENTALES e Zonas can riesgo de explosion
* Requerimentos de higene o esterilizacion
L Aphcan:.uru-; &N CONOERONes o¢ A3 prehiin O 08 valio
APUICACIONFS * Aplicacionss &0 Aress oon riesgo de explosdn
* Aplicacones con hnes de prevenadn de acodentes
DE SEGURIDAD

* Aplicaciones donde se requeeran medsdas de segundad ante panos..

3. Captadores de informacién por contacto fisico.

Neste grupo de captadores incliuense as valvulas de accionamento
mecanico e muscular: por rodillo, por leva, antena, palanca, pulsador, etc.
Tamén forman parte deste grupo os elementos de accionamento eléctrico
gue actuan por contacto fisico coa peza.

1) Obturacioén de fuga.

Os detectores por obturacion de fuga
consisten nunha peza, normalmente metalica, que
dispon dun burato de alimentacion de presion ( P ),

=
unha saida a escape libre e unha saida de sinal de
pilotaxe.
O aire que alimenta esta valvula circula ]
libremente a través dela mentres non exista ningan I
elemento que tape a saida. Cando unha peza "
A : I

=

impide a circulacion normal de fluido, este retrocede
e manda unha sinal de pilotaxe, que é captada por
A.

(W WS

Estes elementos conéctanse a presion sen mais limitacions que a
presion utilizdbel por os elementos que reciben a sta sinal. Tampouco a
temperatura é problema, xa que non posue pezas sensibles.
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Outro tipo de detector, neste caso a peza a detectar tocara a
varilla de accionamento, a cal provoca o cambio de posicién do asento,
permitindo o paso do aire de P cara A.
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2) Detectores de final de carreira.

Un dos problemas de mando habituais consiste en comprobar si
un obxecto esta ou non presente. A maneira mais sinxela de resolvelo
consiste en montar un final de carreira sobre unha valvula distribuidora.

Funcionamento: o accionar a leva, modificase a
posicion de traballo. O sistema empregado para
conmutar o sensor pode ser manual ou ben realizado
por unha parte da maquina.

4. Captadores de informacién por presenza fisica.

Son captadores que non precisan contacto coa peza, pero si a sua
presenza. Analizaremos o comportamento dos captadores pneumaticos de
baixa presion.

Estes elementos actian nunha banda de presiéns que se move entre 0,1
e 0,2 bar. Non tefien pezas mdbiles e estan exentos de mantemento.

Actian baixo tres principios:

- Detectores por reflexion.
- Detectores por barreira.
- Detectores de horquilla.

1) Detectores por reflexion.

Son pezas de construcion moi sinxela. Constan, basicamente, dun
elemento emisor e dun elemento transmisor .

O emisor € un canal anular por o que
circula normalmente o aire. Esta rodeando unha
tobeira, que é o elemento receptor. Senon existe
ningun elemento que impida o fluxo de aire, este
flue libremente a través do anel emisor. No
momento no que un obxecto se aproxima o
detector, o choro de aire rebota contra el,
causando unha sobrepresion a saida da tobeira
e comezando a circular a través dela cara a
saida X.




Esta sinal € a encargada de pilotar as valvulas de mando
correspondentes.

A distancia maxima a que o sensor detecta 0 obxecto varia
segundo o desefio. Xeralmente é inferior a 10 mm, ainda que é posible
configurar para mais alcance.

Estes detectores presentan as seguintes vantaxes :

* Insensibilidade as ondas sonoras, luminosas e 0os campos
magnéticos.

* Posibilidade de traballar na escuridade.

* Non se ben afectados por a sucidade nin a temperatura.

O seu principal inconveniente € a sua sensibilidade as correntes
de aire.

2) Detectores de barreira.

O detector consta dunha boquilla anular
emisora e outra receptora, montadas sobre distintos
corpos. O aire sae libremente a través de ambas
boquillas, formando unha barreira que se mantén
mentres non exista ningun obxecto que a interrompa.
No corpo da tobeira receptora existe unha saida ( X )
gue envia unha sinal de ausencia de peza durante o
tempo que permaneza a barreira.

No momento en que a barreira se interrompe, 0
elemento receptor deixa de enviar a sinal de ausencia
de peza, informacibn que serd recibida por o
dispositivo axeitado. O chorro de aire que forma a barreira tamén pode
ser cortado por outro chorro de aire ( barreira de chorro intermitente ).

Un dos problemas que presenta este tipo de sensores é que a
corrente de aire arrastra as particulas de sucidade que hai no ambiente,
depositandoas sobre a boquilla receptora. Para reducir este problema,
alguns receptores constan dun dispositivo que desvia o chorro, de xeito
gue o aire escapa a ambos lados da barreira. O campo de detencion
movese en torno os 100 mm.
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O detector de barreira presenta as mesmas vantaxes que os de
reflexion, pero son mais sensibles as correntes de aire. Esta
sensibilidade aumenta coa distancia, por o que a sua fiabilidade queda
limitada.

Este detector utilizase:

e Supervision de ferramentas en ambientes onde o0s
detectores 6pticos non son adecuados debido a sucidade
do ambiente.

* Comprobacioén de perforacions.

» Conteo de materiais transparentes.

Exemplo: para comprobar a posicion dunha broca utilizamos un
destes sensores. Cando a posicion € correcta, a broca corta a barreira
de aire e a boquilla receptora non recibe ningunha sinal. No suposto de
erro de posicion, a corrente de aire fluiria ininterrompidamente.

3) Detectores de horquilla.

Estes detectores funcionan co principio de barreira de aire.
Consta, como nos anteriores, dun elemento emisor e outro receptor,
pero neste caso estan montados sobre 0 mesmo corpo.

Cando o aire circula normalmente dende o emisor ata o receptor,
emitese unha sinal de ausencia de peza. No momento que unha peza
interrompe a barreira, desaparece a sinal, e transmitese a informacion
de presenza de peza.

Na figura mostrase un detector de horquilla pneumético, que
detecta as voltas que realiza un elemento rotativo. Este elemento pode
ser un motor pneumatico. A placa estara montada directamente sobre o
eixe de dito motor, de xeito que xira solidaria con el.

4) Interruptor pneumético de proximidade.

O interruptor pneumatico de proximidade montase sobre un
cilindro dotado dun anel magnético que se move solidario o embolo. A
camisa sera dun material que careza de propiedades magnéticas.

O dispositivo consiste nun detector de horquilla cuxa sinal se
interrompe por unha linglieta en L. O anel magnético do embolo atrae
esa linglieta cando entra no seu campo de deteccién e establece a sinal



de presenza. En tanto non se activa, o aire sae o exterior por un orificio
do detector.

Estes detectores traballan a baixa presién, por o que son
sensibles a obstrucions tales como as que se provocan Si 0 equipo se
somete a chorros de auga ou similares.

5. Amplificadores de sinal

A maioria das sinais procedentes dos captadores son moi débiles ( de
0,5 a 12 g/cm?) e, por o tanto, inservibles para pilotaxe das valvulas.

Como se pode resolver este problema?

Estas sinais necesitan ser amplificadas; € preciso aumentar a forza que
son capaces de exercer sobre unha valvula.

1- Amplificadores de unha etapa.

Lembrar que a forza de accionamento depende, entre outros
factores, da presiéon do aire e da superficie do embolo de accionamento
da valvula. Como xa indicamos, a presion de que dispofiemos é moi
peguena. A Unica solucidén esta en aumentar a seccion do embolo.

O amplificador  de

presion € unha valvula 3/2 que
ten unha membrana de gran
superficie no embolo de
mando. Na posicibn de
repouso, a valvula esta
pechada. O entrar unha sinal
por X ( pilotaxe ), a membrana
recibe directamente a presion. w" >
Debido a sua gran superficie,
a forza exercida por esta sinal de baixa presion € bastante grande
( F= P*A ), sendo capaz de cambiar a valvula de posicién. O cesar a
sinal, a valvula retorna a sua posicion de repouso, pofiendose a escape
através de R.

X

-




2- Amplificador de duas etapas.

No caso de que a presion sexa moi pequena, recorrese a
amplificadores de duas etapas. Estas valvulas aliméntanse coas duas
presions que intervefien no circuito: a presion de traballo, que entra a
través de X, e baixa presién, que alimenta a valvula por Px.

A conexion de baixa presion orixina unha fuga permanente ( Rx ),
gue sO se interrompe o recibir unha sinal de pilotaxe procedente do
detector.

Funcionamento: a sinal de pilotaxe ( X ) actua sobre a membrana
superior tapando a saida do aire a baixa presion. O aire dirixese cara o
cabezal de pilotaxe inferior, que é 0 que actla sobre a alimentacién
principal. Deste xeito, pasa liboremente a través da valvula.

*P‘l % ih . A

a. Amplificador cerrado

b ampificador abserto
a3 ﬂ I -|\'\ M b)

W

3- Aplicacion dos amplificadores: control de niveis.

Unha aplicacion interesante destes elementos de baixa presion é
o control de nivel de liquidos: o liquido a medir introddcese nun tubo no
gue se sopra continuamente a baixa presidon o gas neutro a traves do
estrangulador. O aire a baixa presion alimenta o cabezal de pilotaxe e 0
tubo sonda. Dependendo de que a saida do tubo este libre ou tapada,
sera posibel o pilotaxe da valvula de control.

o A, glermanios
01407 A relés de mando 0.1+02 neLmaticos

A presién do chorro O
de aire depende do nivel
de liquido; a medida que ]l
aumenta o nivel, aumenta
a presion. Medindo esta
presion, podemos saber
cal é o nivel de liquido que

Cabezal de Cabezal de

hai no recipiente. 1 etapa 2 etapas

i
¥
Sefial uitihrabhe :I G har
desde 0.5 gricm’

——
[l

Estes dispositivos son adecuados para traballar con liquidos
agresivos, sucios, viscosos e espumantes.
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6. Sensores eléctricos.

En xeral, converten unha sinal fisica non eléctrica en outra eléctrica que,
nalgun dos seus parametros ( nivel de tension, nivel de corrente, frecuencia,
...) contén informacion correspondente a primeira.

Por outra banda, é necesario utilizar circuitos de acondicionamento co
obxecto de que este xere unha sinal eléctrica normalizada.

1
]
1
i
[ Circuito eledrinico
Variabie Elemertn Seflal p | Senal eléctrica
—ly ——— & acondicionamiento
fisica | sonsor ‘olctica de la sefhal | nommada
! |
[ |
I Skstems sensor ]

Variables fisicas medibles / principio de funcionam ento:
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Clasificacion dos sensores:

. . ) ) Activos
Segun el principio de funcionamiento
Pasivos
Analdgicos

Segun el tipo de senal eléctrica que generan 4 Digitales

Temporales
Clasificacion
de los 3 . _ De medida
SEensores Segun el rango de valores que proporcionan
Todo-Nada (On-0ff)
Discretos

Segun el nivel de integracion ¢ Integrados

Inteligentes

| Seglin el tipo de variable fisica medida

Tipo de sensores de saida todo — nada:

__________________ R ———————
| Senaor indo-nads : | Sensor todo-nads 1
: e fres hilos : : de cualtro hils :
I 4! Mamon |
O+ !—() +
i B T Brown (BN} J 1« | | I.J ]
K ] | 1
: Elamentio : o I Bements Bz
I 1 SENSOT
O A o S ol o -
| dacirinico 1 [Black (BK]] i electrnico '
i asociato : : BE0CACD O, |
I 1 i
i 1 i
I !’Ig :]i Azul | | ]
i oo
s T [Bue (BUY T TI———— ._{'ﬂ_—
al al -
A e e —————————— .
¢ Senaorindo-neda d | Sensor lode-nads 1
_________________ j - oetreshilos 1 | da ouatre hilos |
| Sansar fogonad | i g e oW ;
i “mrhhw " 1 i - : *lu } [Brown (BN | !_D W
: +—*E—J—c Marrn [Brawn (BH]] | ! l
| * : L Elameanio ] l [ 1
i Elements | I Sanr 1 | Semante 1
i AR 4 ! y cirsuila i sensor 1
1 ¥ cinculio 1 i declidnica | ¥ olrcuito
| ebecimnico i ¥ asociato | electrinks
; fascaedo 1 ' : Bsocady :
i In 2 ] av : {l | Oz J
! fuzul [Bius (BLIY I A o : I 1
-------------------------- e e, R
b =
Dos hilos Tres hilos Cuatro hilos 11
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Tipos de detectores:

AMBITO DE ACTIVIDAD
EQUIPAMIENTO DE MAQUINAS
| ' . ¥t
Deteccién con contacto % Deteccién sin contacto ﬁ* '''''' i
I
—| Interruptores de posicidn | _Célules fotoeléctricas|
] fi F e (%
Cantrol de fluidos _| Detectores inductivos
S I K
| Codificadores rotativos| ’7 DeTecforesﬂcapumhvos

b h 4| Ultrasonidos |
R ~
|

1(:(‘-':_;-_}_ Erilose vighd |:T!I

6.1- Finais de carreira.

> Traballo en modo

positivo - (
- Por enlace
rixido.
- Mais seguro.

- Fallo de resorte

ou  soldadura < maquina
igual a paro. M

> Traballo en modo

. (1

negativo /
- Rotura de
resorte ou
soldadura igual

a fallo.
—
soldado

Fallos peligrosos: La magquina confinga funcionando



6.2- Detectores indutivos.

Os detectores de proximidade indutivos permiten detectar, sen contacto,
obxecto metalicos a unha distancia de 0 a 60 mm.

Principio de funcionamento : cando se coloca unha placa metalica no
campo magnético do detector, as correntes inducidas constitien unha carga
adicional que provoca a parada das oscilacions.

[ objeto metdlico |

BOBINA [ Objeto metalico

SALIDA
OSCILADOR

TRATAMIENTO

> Versions funcionais : '
« Empotrable. 'I 'I
* Non empotrable.

Empotrable No Empotrable

» Area de deteccion fixa

H‘.
N >
5

» Area de deteccion programable:
e ataque frontal
e ataque lateral
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» Campos de aplicacion:

e,
e Nl
Nm z! @
Plastice Béasica Miniatura Control de rotacién
]_fjJJ
i 4/ W= =~
@ o o
Fe y no Fe KO Analégicos Soldadura Cilindros
Fe y no Fe
» Vantaxes:

a) Moi boa adaptacion os entornos industriais.

b) Estaticos, duracion independente do numero de
manobras.

c) Detectan sen contacto fisico.

d) Exclusivamente obxectos metalicos a unha distancia de
0 a 60 mm.

e) Cadencias de funcions elevadas.

f) Consideracions de datos de curta duracion.

» Incovenientes:
a) Deteccion de s6 obxectos metalicos.
b) Alcance débil.

6.3- Detectores capacitivos.

Un detector de proximidade capacitivo basease nun oscilador
cuxo condensador esta formado por 2 eléctrodos situados na parte
dianteira do aparato.

No aire ( er=1), a capacidade do condensador é CO.
er é a constante dieléctrica e depende da natureza do material

calguera material cuxa er > 2 sera detectado.

15



Tratamiento

Electrodo %

—_— 3

Oscilador
» Funcionamento:

O detector crea un
magnético.

A entrada dun obxecto altera o

campo, provocando a detencion.

> Versions industriais:

campo

Salida

Campo skéctnico
— Elastrack

T_iuﬂa Parte frontsl
[a)

B Flectodo prncipal

- NO EMPOTRABLE

(@) Campo eléctrico

e -

7~
= (@)
\\ :i"u‘::'-f;

Parte fronsl

B Elzcirodo pincipal
B Elzctrode de compensacian
Elacirodo da mass

‘\ﬂ—._.—“'f/

4 —

]

/

+ EMPOTRABLE

(@) Campo de compensacién
(b ) Campo eléctrico
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> Instalacion:

Os detectores cilindricos de diametro 18 a 30 mm e
paralelepipedos tefien un potencidmetro de axuste ( 20 voltas ) que
permite axustar a sensibilidade.

Segundo o tipo de aplicacion, serd necesario adoptar o
axuste, por exemplo:

e Para aumentar a sensibilidade de obxectos de débil
influencia ( er débil ): papel, carton, vidro, plastico...

e Para manter ou reducir a sensibilidade de obxectos de forte
influencia ( er forte ): metais, liquidos.

» Aplicacions industriais:
» Deteccién de obxectos illantes e conductores.
» Detectase a masa do obxecto.
» Pode ser sélido ou liquido.
* O alcance depende da constante dieléctrica do material.

» Vantaxes:
e Detectan sen contacto fisico, calquera obxecto.
* Moi boa adaptacion os entornos industriais.
» Estaticos, duracion independente do niumero de manobras.
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» Cadencias de funcionamento elevadas.
» Inconvenientes:

* Posta en servizo.

* Alcance débil.

» Depende da masa.

6.4- Detectores ultrasoénicos.

O principio da deteccion ultrasénica
basease na medida do tempo entre a emision
dunha onda ultrasénica e a recepcién do seu
eco.

Generador
Transductor
Tratamiento
Salida

1.
2.
3.
4,

> Funcionamento:

O trasductor ( emisor-receptor ) xera unha onda ultrasénica pulsada ( de
200 a 500 kHz segundo o produto ) que se despraza no aire ambiente a
velocidade do son.

No momento no que a onda encontra un obxecto, unha onda reflexada
( eco ) volve cara o trasductor. Un microcontrolador analiza a sinal recibida e
mide o intervalo de tempo entre a sinal e o eco.

s OGEX XX ))Em

» Estruturas funcionais:

.
]
+' -

1

QObjetive

1 Directo 2 Reflex
3 Directo con reenvio 4 Reflex con reenvio

18



» Terminoloxia:

Zona
ciega Campo de deteccion (Sd)
Arngulo total Maca de
del haz - madids
-__._d___..—--—'-.-_%‘_i’(
! a0~
Eje da ralarancia | | "
— o i = - i =
““‘—-\\_ J i
. I
! —
Alcance minimao Alcance de rabajo (338) =n
z -] — -
Alcance Mmaximo -

Alcance nominal ( Sn) : valor convencional para designar o alcance.

Zona cega: zona comprendida entre o lado sensible do detector e o
alcance minimo no que ningun obxecto pode detectarse de xeito fiable.

» Aplicacions industriais:
» Os detectores por ultraséns permiten detectar, sen
contacto, calquera obxecto con independencia:
o Do material ( metal, plastico, madeira, cartén, ...)
o Da natureza ( solido, liquido, po,...)
o Da cor.
o De grao de transparencia.
« Utilizanse en aplicacions industriais para detectar, por
exemplo:
0 A posicion das pezas da maquina.
0 A presenza de parabrisas cando se monta un
automaobil.
o O paso de obxectos en cintas transportadoras:
botellas de vidro, embalaxes de carton, pasteis,...
o O nivel:
» De pintura de diferentes cores.
» De granulados plasticos en tolvas de maquinas
de inxeccion.
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» Vantaxes:

* Sen contacto fisico co obxecto, posibilidade de detectar obxectos
fraxiles, con pintura fresca.

» Deteccion de calquera material, independentemente da cor, 0 mesmo
alcance, sen axuste nin factor de correccion.

* Funcion de aprendizaxe para definir o campo de deteccion.

* Aprendizaxe de alcance minimo e maximo, precision £ 6 mm.

* Moi boa resistencia os entornos industriais.

» Aparatos estéticos, sen desgaste.

» Inconvenientes:
e Zona cega.
* Alguns dan falsas alarmas.

6.5- Detectores fotoeléctricos.

Un detector fotoeléctrico ?
componse basicamente  dun * B‘ >
emisor de luz asociado a un _'.//l | ‘ :§ A!im.enfacién
receptor sensibel a cantidade de .~ ” Salida
luz recibida. Amplificador
Receptor Tratamiento

Detecta cando o obxecto penetra no haz luminoso emitido e modifica de
xeito suficiente a cantidade de luz que recibe o detector para provocar un
cambio de estado da saida.

Existen dlas tecnoloxias:

» Tradicional: unha fotocelula para cada modelo e sistema de
deteccion, diferentes formas de emision.

= Osiconcept: unha fotocelula por modelo, sistema de deteccion
programable, forma de emision Unica.

» Principios de funcionamento: emision.

» Tradicional:
o Os detectores fotoeléctricos utilizan diodos LED que
transforman a sinal en luz monocromatica.
o Para insensibilizar o sistema a luz ambiente, a corrente que
atravesa o LED modulase para obter unha emisién de luz
pulsada.
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Osiconcept:
o En Osiconcept utilizamos diodos dicromaticos que emiten
impulsos de luz de duas lonxitudes de onda diferentes.
o Emiten luz vermella de 660 nm e luz infravermella 890 nm.
0

» Principios de funcionamento: recepcion.

Tradicional:
o A partir dun efecto de fotoluminiscencia xerase unha corrente
eléctrica dentro do fotodiodo ou o fototransistor.
o O fototransistor utiliza s6 a sinal pulsada, que se trata para
controlar a carga.
Osiconcept:
o Utilizamos un compofiente especifico, un OPIC ( Optical
Integrted Circuit )

» Procedementos de deteccion.
Dous procedementos de deteccion fotoeléctrica:

_/’/ Emisor

\ el
forys
\_ ()

/" Receptor

Y T i
\ [ g3
S NEST

Por bloqueo da luz emitida

Los diferentes sistemas:

Emisor | Receptor

Corte de haz: i‘ » » i Barrera.
T » Reflector R l i' L
Corte de haz: s = SRR ef GXSH
Recpior gll] 1 A -Reflexién
[ 4 polarizada

i P imi L

Reflexién del haz | Emisor | l"OX'mfdﬂd

sobre el objeto: |Receptor <] ‘Proximidad

i

— S
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» Opcions comerciais:
« Tradicional:
o 5 referencias para cada modelo.
0 Referencias para: barreira, proximidade, réflex, réflex
polarizada e proximidade con borrado plano posterior.
0 A emision-recepcion non é sempre a mesma.
« Osiconcept:

o1

0]
0]

referencia por modelo: réflex, réflex polarizada,

proximidade e proximidade con borrado plano posterior.
o 1 referencia para emisor de barreira
0 A emision é sempre a mesma.
0 A recepcion actua segundo programacion.
+ Fibras opticas:
A fibra comportase como un condutor de luz.
Os raios de luz que entran con un determinado angulo
dirixense ata o lugar desexado con un minimo de perdas.
O amplificador encontrase a distancia.
As dimensions son minimas.
Este sistema permite detectar obxectos moi pequenos ( do
orde de mm ) e a propia deteccién € moi precisa.
Segundo a aplicacion utilizanse fibras de plastico ou vidro.

» Vantaxes e inconvenientes dos diferentes tipos:
% Deteccion por barreira:

o
o

o

Deteccion precisa, gran capacidade de
reproducion.

Deteccion independente da cor do

obxecto.

Boa resistencia a entornos dificiles ( po, sucidade, ).

- Vantaxe:
Gran alcance ( ata 60 m ). \%\ :
§ <

- Inconvenientes:

o
o
o

2 elementos a cablear.

O obxecto a detectar debe ser opaco.

Debe realizarse unha alineacion precisa e delicada, xa
gue o detector emite en infravermello ( invisible ).

- Vantaxes do Osiconcept:

o

Facil alineacion:
= O detector emite en vermello visible durante a
alineacion.
» 3 diodos de axuda a instalacion.
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- Vantaxe: i ' 3
0 Medio alcance (ata 15 m). i <>
0 1 sO detector para cablear.
0 Emision de luz vermella visible.
o Deteccion precisa e independente da cor do obxecto.
- Inconvenientes:
o Debe realizarse unha alineacion precisa.
o O obxecto debe ser opaco e mais grande co reflector.
- Vantaxes Osiconcept:
o Fé&cil alineacion: 3 diodos de axuda a instalacion.
o A funcion contra interferencias permite utilizar 2
detectores sen precaucions de alineacion concretas.
o Deteccion posible de obxectos semitransparentes
grazas o autoaprendizaxe Osiconcept do obxecto.

% Deteccion por espello: %?

+» Deteccidn contra obxecto:

- Vantaxes: .
0 1 sO receptor para cablear. e

- Inconvenientes: - = .
O Baixo alcance. il ‘“-mH

O Sensibilidade as diferentes
cores ou plano posterior.
0 Orientacion do obxecto dificil, xa que o detector emite
en infravermello ( invisible ).
- Vantaxes de Osiconcept:
o Fé&cil alineacion.
0 O detector emite en vermello visible durante a fase de
alineacion.
o 3 diodos de axuda a instalacion.
o A funcidbn contra intererencias permite utilizar 2
detectores sen precaucions de alineacion concretas.
o Deteccion precisa.
E posible detectar a posicion do obxecto por
autoaprendizaxe.

(@)

% Deteccion con borrado plano posterior:

- Vantaxes:
0 1 sO detector para cablear.
o Deteccion independente da cor
e plano posterior.
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- Inconvenientes:
O Baixo alcance.
O Orientacion do obxecto dificil, xa que emite en
infravermello.
- Vantaxes Osiconcept:
0 Facil alineacion:
= Detector emite en vermello visible durante a
alineacion.
= 3 diodos de axuda a instalacion.
= A funcién contra intererencias permite utilizar 2
detectores sen precaucions de alineacion
concretas.
O Efecto visera reducido por autoaprendizaxe do plano
posterior.
O Deteccion precisa: autoaprendizaxe da posicion do
obxecto.
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