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Curso: 
La gestión del Aula-Taller deLa gestión del Aula-Taller de 
Tecnología en la ESO



Introducción
No exageramos demasiado si decimos que los
microcontroladores forman parte de nuestra vida,
especialmente en lo referente al "confort" Hoyespecialmente en lo referente al confort . Hoy
en día, es casi imposible pensar en un
dispositivo electrónico que no contenga, por lop q g p
menos, un chip de proceso.
El sistema Picaxe nos permite trabajar con estos
di iti d f ill i tdispositivos de forma sencilla y con un sistema
de programación muy amigable.
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El sistema PICAXE
El sistema de desarrollo PICAXE hace las cosas aún mas sencillas
para el programador, ya que cuenta con dos opciones de diseñar una
aplicación:

una por medio de diagramas de flujo o flujogramas
otra por medio de "BASIC"

aunque esto no es ninguna novedad, (ya que estas herramientas
existían con anterioridad), lo ventajoso de PICAXE radica en el hecho
de que se trata de un microcontrolador PIC que, en un segmento de

i ROM i t l f b d d d f b i iómemoria ROM interna le fue grabado desde su fabricación, un
firmware a modo de BIOS que simplifica la forma de programarlo.



El sistema PICAXE
El sistema PICAXE hace mas accesible la programación 
de microcontroladores utilizando dos métodos de 

ióprogramación:

Mediante DiagramasMediante Diagramas 
de flujo:



El sistema PICAXE

O mediante el lenguaje BASIC:



El sistema PICAXE

El sistema integra todas las fases de diseño de un sistema con
microcontrolador:

 Edición: escritura del código del programa y la revisión de
la sintaxis bien utilizando flujogramas o Basic.a s ta s b e ut a do ujog a as o as c

 Compilación: conversión del formato del lenguaje de alto
nivel a nivel de interpretación del micro en Hex.

 Grabación: mediante el software de comunicación Grabación: mediante el software de comunicación
integrado en el sistema y el loader cargado en el PIC es
capaz de grabar los datos en su memoria con tan solo 3
hilos de conexiónhilos de conexión.



El sistema PICAXE

Al igual que en todos los sistemas de
desarrollo, existen ya predefinidas toda una
serie de tarjetas de prácticas sobre las
cuales podemos emular las aplicaciones que
diseñemos, pero gracias al firmware que
poseen los microcontroladores PICAXE se
puede construir la aplicación completa
incluyendo al “microcontrolador", y sobre la

li ió l i id d d laplicación programarlo sin necesidad del
sistema de desarrollo, ni del circuito
programador de microcontroladores.



VENTAJAS DEL SISTEMA PICAXE

 Es un sistema de microcontroladores muy fácil
de programar (nivel 4º ESO) dado que utilizade programar (nivel 4 ESO), dado que utiliza
lenguaje BASIC o diagramas de flujo.

 No necesita programador de microcontroladores,p g ,
utiliza el mismo software de programación y dos
hilos de conexión con el PICAXE.
Múlti l i l tili i Múltiples programaciones al utilizar memoria
FLASH.

 Sistemas muy económicos Sistemas muy económicos.



VANTAJAS DEL SISTEMA PICAXE

Está disponible en tres versiones de:
 8 terminales (PICAXE 08) 8 terminales (PICAXE-08)
 18 terminales (PICAXE-18)
 28 terminales (PICAXE-28)( )

En estos microcontroladores ya se tienen definidos los
terminales que tienen la función de entrada y salida determinales que tienen la función de entrada y salida de
datos, además de los terminales que sirven para
programar el PICAXE, utilizando el software
P i Edit i t f últi lProgramming Editor con interface en múltiples
idiomas, de uso libre, para fines educativos.



Características PICAXE
Fácil sistema de programación:



Características PICAXE
Cable programación PICAXE (RS232 → Jack):



Características PICAXE
Cable programación PICAXE (USB → Jack):



SISTEMA PICAXE-08

128 bytes de memoria Datos
40 líneas de código
1 C A/D1 Conversor A/D



SISTEMA PICAXE-08
Tarjeta de control con PICAXE08:



SISTEMA PICAXE-18
Tarjeta de control con PICAXE18:



SISTEMA PICAXE-08
Cyberpet:



SISTEMA PICAXE-08
Tarjeta de control y experimentación CIRCONTROL



SISTEMA PICAXE-08
Tarjeta de control y experimentación CIRCONTROL



PROYECTOS
Robot siguelíneas
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PROYECTOS
Robot Cokie Luz:



PROYECTOS
'*************************************
'***********Cokie Luz***************
'******Robot seguidor de luz******
'*************************************
principal:

low 1
low 2
if pin3 = 0 then dcha
if i 4 0 h i dif pin4 = 0 then izda
goto principal

dcha:
hi h 2high 2
pause 100
low 2
goto principal

izda:
high 1
pause 100
l 1low 1
goto principal



PROYECTOS
Alarma:



PROYECTOS
Control depósitos:



PROYECTOS
Control de un depósito de agua:



PROYECTOS
Dado con Leds:



PROYECTOS
Puerta de garaje con mando a distancia por IR:



PROYECTOS
Puente levadizo:



PROYECTOS
Control ventilador:



PROYECTOS
Triángulo emergencias:



PROYECTOS
Termóstato:

El DS18B20 es un sensor digital de
temperatura con un rango de -55ºC a
+125ºC Tiene la ventaja de utilizar+125 C. Tiene la ventaja de utilizar
únicamente 3 hilos de conexión y
produce una salida digital de alta
precisión con una resolución 0,5 ºC, sinprecisión con una resolución 0,5 C, sin
necesidad de utilizar un convertidor
analógico-digital (ADC).



PROYECTOS
Control LCD:



PROYECTOS
Próximos proyectos: 

• Robot mouse con PICAXE08

• Robot hexópodo con músculos de alambre (nitinol) 

• Control invernadero con PICAXE

• ...



Vamos a practicar un poco…



Cyberpet



ÁPRÁCTICAS
Encendido y apagado de forma intermitente de un led conectado al pin 7 delEncendido y apagado de forma intermitente de un led conectado al pin 7 del

PICAXE-08 (salida: PIN0)



ÁPRÁCTICAS
Encendido y apagado de forma intermitente de un led conectado al pin 3 delEncendido y apagado de forma intermitente de un led conectado al pin 3 del

PICAXE-08 (salida: PIN4)



ÁPRÁCTICAS
Encendido y apagado alternativo de dos leds conectados a los pin 3 y pin 7Encendido y apagado alternativo de dos leds conectados a los pin 3 y pin 7

del PICAXE-08 /Salidas: PIN4 e PIN0)



ÁPRÁCTICAS
Generación de 3 tonos diferentes a través del altazoz piezoeléctricoGeneración de 3 tonos diferentes a través del altazoz piezoeléctrico

conectado al pin 5 del PICAXE-08 (Salida: PIN2):



ÁPRÁCTICAS
Si se activa el interruptor conectado al pin 4 (Entrada: PIN·) enciende el ledSi se activa el interruptor conectado al pin 4 (Entrada: PIN ) enciende el led

conectado al pin 7 del PICAXE-08 (Salida: PIN0):



ÁPRÁCTICAS
Tenemos conectada una LDR en el pin 6 (Entrada: PIN1) del PICAXE-08Tenemos conectada una LDR en el pin 6 (Entrada: PIN1) del PICAXE 08.

Visualizaremos el valor que nos da el ADC a través del Debug de la aplicación
(presenta el valor de las variables b0..b13, tanto en valor decimal como digital).



ÁPRÁCTICAS
Tenemos conectada una LDR en el pin 6 (Entrada: PIN1) del PICAXE-08Tenemos conectada una LDR en el  pin 6 (Entrada: PIN1) del PICAXE 08. 

Si la intensidad de luz es alta (>120) se iluminará el Led 1, por el contrario, si 
la luz que incide sobre la LDR es baja (<70) se iluminará el  Led 2.



ÁPRÁCTICAS
Tenemos conectada una LDR en el pin 6 (Entrada: PIN1) del PICAXE-08Tenemos conectada una LDR en el pin 6 (Entrada: PIN1) del PICAXE 08.

Debemos generar un haz de luz unidireccional que deberá incidir sobre la
superficie sensible de la LDR. Si la luz incide, no se disparará la alarma (Led y
piezo activados), por el contrario si se corta el haz de luz (atravesado por unpiezo activados), por el contrario si se corta el haz de luz (atravesado por un
objeto móvil) esta se disparará activando una señal acústica y luminosa
(altavoz piezoeléctrico y Led).



ÁPRÁCTICAS
Programa “Barrera de luz”:Programa Barrera de luz :



GRACIAS POR LAGRACIAS POR LAGRACIAS POR LA GRACIAS POR LA 
ATENCIÓN PRESTADAATENCIÓN PRESTADA


