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RETO: O COCHE QUE NON ATROPELA

Imos programar o robot para que funcione coma un coche que, se detecta un
obstaculo mentres se despraza, frea automaticamente.

Para iso teremos que:

* Programar o “botén do panico”.
* Programar a conducion.
e Programar o sistema de detencién automatico.

O BOTON DO PANICO.

Debemos ter un comando que nos permita deter todo, e habera que empregar a letra
“p” (de parar). Para iso precisaremos:

al presionar tecla todos VJ

establecer el led de a bordo rojo @ verde @ azul @

A CONDUCION:

O coche debe poder conducirse coas frechas de direccion do teclado (adiante, atras, &
dereita e a esquerda).

Para iso precisaremos os seguintes bloques (ao mellor mais dunha vez):

al presionar tecla cuando tecla ESEIM es liberada

EVEhr1dRd & velocidad @

Reto: o coche que non atropela.
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O SISTEMA DE DETENCION AUTOMATICO.
Ao atopar un obstaculo a menos de 30 cm, o robot ten que:

* Deterse.
* Prender as luces de freo (vermellas).
« Emitir un son que alerte a persoa que conduce.

Cando non haxa obstaculos por debaixo desa distancia, levara prendidas as luces
verdes.

O sistema debe activarse coa cando o robot estea avanzando cara adiante.

Para iso precisaremos o0s seguintes bloques:

por siempre
al presionar tecla
=

distancia del sensor de ultrasonidos m m

B o velocidad (B reproducir tono en la nota (SR pulsacién ((EEI
establecer el led de a bordo rojo @Verde @azul @

Reto: o coche que non atropela.



