
SENSOR DE PRESENZA

Imos programar o robot para que detecte presenzas.

Cando non haxa nada a máis de 50 cm prenderá as luces verdes.

Se hai algo a menos de 50 cm prenderá as luces vermellas e ten que pitar.

Os bloques que imos precisar son os seguintes (algún máis dunha vez):

E non esquecer o “botón do pánico”!


