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Conector Jack

Interruptor de
alimentacion

LED Indicador
de alimentacion

Sansor de sonido

Sensor de luz 1

Sensor de temperatura
(abajo del panel de ledes)

Conector RJ25

Interruptor de
alimentacion

ARDUINO

Conector USB

Motor 1

Motor 2

Reiniclo

Mdédulo Bluetooth

LED Indicador 5V
Timbre

Sensor de luz 2

Glroscoplo
(al reverso de Me Auriga)

Panel LED pixel RGB

Conector encoder
del motor
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* Nota:Existen dos tipos de rudas negras.
Por favor usar la mas pequena: Rueda 62T
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Nota: Por favor mirar la
'pagina sobre "Manejo de
flas herramientas" para usar
la llave inglesa para ‘
apretar los tornillos
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*Nota: Las baterias AA no estan incluidas en el kit
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Conectar el motor izquierc
y el motor derecho al puet
correspondiente de la tarj
Me Auriga.

(M2)
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Motor Enconder 180 (M1)

Motor Enconder 180 (M2)

Sensor Sigue Lineas
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 ELECCION DA PLACA

# Mopo MOBIL- ACTUALIZAR FW

ne follower QLI |

# MODO ARDUINO

# MoDO LABORATORIO (PREDETERMINADO)
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¥ “PROGRAMACION DENDE 0 MO6BIL”




Makeblock

Xeecos
k]l PEGI3

DESINSTALAR ] ABRIR

000

Descargas 444 2 Educacion Similar

Una aplicacion emocionante para Control
de Robot De Makeblock

.= NOVEDADES

—Brand New Ul Design, User-Friendly
Interface.

—Stronger Controllability, Simpler Way to



e mBot Ranger e Cerca del robot, el bluetooth se conectara automaticamente

Construir

Juego

0 Por favor, seleccione el dispositivd 3 I-I Conectado

ccc8f4100b37




e mBot Ranger e ° Juego

Construir

—Ecnada laser
Juego Crear -
o Ranger ? 8

s TR »

.80 Encoder Motor x Nut M4 x 4
2

1/67 > < 44167
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En coche Dibujar y ejecutar Musico

9 10

o Dibujar y ejecutar 11 1e

([Ne |

En coche

Musico

adbdd



Control de voz

Juego

Seguir la linea

Sequir la linea

l Auto sigue la linea negra

WA
;

Evitar obstagule
13 1y

15 1k

Control de voz

Go Forward

Evitar obstaculo

.
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Auto evitar el obstaculo
| > < |
‘D .
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m Play Manual %

Brillo

Brillo
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vitar obstaculo Coche Racing Pdjaro loco
17

< Disefa Manual # 19

Brillo




mBot Ranger < Diseﬁa Manual =
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Construir ®
Switch BD'[C’)n
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Display numérico
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Grafico de lineas

baila-10 Total giro-11
mientras adelante
Adelante 250
Adelante 100
- mientras atras
Atras 250
Atras 100
C5
1 —
mientras |zquierda
|lzquierda 250
m’ Derecha

velediid 250
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# INSTRUCCIONS DE SON




FDEDT”:H NA AULA RETD ]_]

Jose Fino VEzques

E valor 0,5 puntos

Utilizando o anel de leds (lembra que son 12), ilumina
os leds pares de azul e a continuacion os impares de

amarelo.

Auriga Program

fjar led a bordo rojo @‘u’erde @ azul m




m:_nat:iTJEH AA AL RETD 1.2

"I valar 0,5 purilos

Modifiquemos o reto anterior de tal xeito que antes de
prender cada led se emite un son. Os sons tenen que

Ir &n progresion de graves a agudos, sendo o primeairo
SON que $& reproduce o MAais grave, @ o Uitimo o mais-

-EBIJﬂﬂ-
I |
. G5

play tone on note beat

Do Re Mi Fa Sol La Si Do
C DE F G A B C

——
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.. Modo Arduino

# INSTRUCCIONS

# INSTRUCCIONS
# INSTRUCCIONS

 INSTRUCCIONS

DE

DE

DE

DE

LUZ

SON

MOVEMENTO

AGARDA




B[jTICFl NA AULA RETD 1.3

"l valor 2 puntos

RO
Vi-

Realiza o programa no que o robot emita un son C4
“entero” e posteriormente avance a unha velocidade
de 100 durante 3 segundos.

correr adelante ¥ ERRY=lslED @

esperar n segundos



RO
Vi-

B[jTICFl NR ALLA RETO 2.1

"l valor 3 puntos

Realiza o programa no que o robot se desprace en lina
recta aproximadamente 1,50 metros e que de media
volta e volva a percorrer os 1,50 metros para volver o
punto 6 que saiu.

correr adelante ¥ ERRY=lslED @

esperar n segundos
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