
PRÁCTICAS MBOT RANGER 

1. Encendido intermitente de un Led. 

 
¿Sería correcto el siguiente programa? 

 
¿Sería correcto el siguiente programa? 

 
Realiza un programa que modifique el 

color del Led cada vez que se 

enciende.  

2. Encender y apagar todos los leds. 

 

3. Sensor de distancia. Encendido de 

un Led en función de la distancia.  

 

 

  

 

4. Sensor de distancia. Avanzar en 

función de la distancia.  

 

5. Encendido de Leds con color 

aleatorio. 

 

6. Seguidor de línea 

 
Programa para seguir una línea negra 

sobre fondo blanco: 

 
Modifica el programa de forma que se 

encienda un led rojo cuando se salga 

de la línea, verde cuando esté 

avanzando y azul cuando esté girando. 

  


