


ELECTRICIDADE E ELECTRONICA



IMOS FACER PEQUENOS CIRCUITOS PARA COMEZAR












Podemos facer que traballen para nos?



LED

VS

BOMBILLA




PLASTILINA

MAXICA?







AGORA UN POUCO MAIS DIFICIL!
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Protoboard con plastilina









AGORA FAREMOS UN CIRCUITO
EN TINKERCAD CIRCUITS
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Entorno do circuito

*probar a incluir codigo con arduino

O-a

Codigo P Iniciar simulacion  Exportacion Comparti

Componentes

Basico

Buscar

Resistencia

Pushbutton Potentiometer

® ™

Barra de elementos
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RETO:
AGORA NA PROTOBOARD REAL



RETO:
SOLDAR CIRCUITO EN PCB



QUE E SOLDAR?
QUE NECESITAMOS PARA FACELO?
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RETO:
FACELO EN CIRCUITS
(TINKERCAD) CON PLACA DE
ARDUINO E PROGRAMALO






iQué é Arduino?

M ANALOG IN

void setup() { 'y

// put your setup code here, to run once:

}
void loop() {

// put your main code here, to run repeatedly:

}




Arduino UNO

Pines dixitais

-
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Pines analdxicos

Alimentacion externa



Hardware libre

e Estudialo
* Modificalo
e Reutilizalo

Arduino Uno is open-source hardware! You can build your own board using the following
files:

EAGLE FILES

. IN .i!.lIF:




Historia e filosofia de Arduino




Dispositivos compatibles con Arduino




D Scratchfor Arduino http://s4a.cat/

ou

[Asseriaraiine] SNAPAARDUINO - snap4arduino.rocks/
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Exemplo [,

.al presionar al presionar tecla espacio |

digital 13 | encendido digital 13 | apagado
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digital 13 | encendido

‘esperar §) segundos
dlhglltal 13 | apagado

digital 12 |encendido

digital 12 |apagado
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digital 11 |encendido
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digital 11 |apagado
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digital 10 |encendido
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LED rgb significa led vermello, azul e verde ( en inglés
Red,Green,Blue). Os produtos led RGB combinan estos
tres cores para producir mais de 16 millons de tonos de
| anatégics 9 | vator (SRR valor gl sensor Anaiog2 | luz. Pero no todas as colores son posibles. Alguns
8 ' . ' === | encuentranse "fora" do triangulo formado polos led RGB.
analégico & | valor ‘redondear valor del sensor Analogl | °f ; Ademé_is, as cores pigmento’ como o marrén ou o rosa,

son dificiles ou imposibles de obter.
|

¥
. 3 I.-" A
analégico 5 | valor | redondear valor del sensor AnalogD
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fijar angulo E 90

motor B8 angulo "angulu

o

P , AR —
'I' al presionar tecla flecha derecha I,;I mem _ﬂ_ﬂec.ha izquierda |

sumar @ a anouo_| sumar @) » g |

ﬂjar angulo | ﬂjnr angulo | E]

= o SR mu-mr 8 |angulo ' angulo
motor 8 | &ngulo | angulo R -

....................................

Un servomotor (tamén chamado servo) é un dISpOSItIVO similar
a un motor de corrente continua que ten a capacidade de
ubicarse en calquer posicion dentro do seu rango de operacion,
e manterse estable en dita posicion.
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por siempre

'8l isensor Digital2 |presionado?

‘digital 13 | encendido
h
%l no

OuUTNpJy B Xy

P
i
. 1
&

Os Sensores Capacitivos podense usar como pulsadores sen

contacto fisico pois detectan o dedo dunha persoa sin
necesidade de tocalo



al presionar

sl 256

" wvalor del sensor AnalogD

digital 13 |encendido
digital 12
digital 11

| digital 10

apagado

apagado
Sensor de nivel de liguido, permite calcular o volumen de liquido nun

recipiente.

apagado

~ valor del sensor AnalogD <
12
13
ol

digital encendido

digital apagado
digital
digital 10
sino

apagado

apagado

2d33I

2d3

" valor del sensor Analog0
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O TCRT5000L € un sensor sinxelo. Dispon dun LED
emisor de luz infravermella, e de un fototransitor que
por slempre recibe a luz reflexada por un posible obstaculo. A
B :zcnsor Digital2 | presionado? SN cantidade de luz recibida depende da cor e
| ! reflectividade do obxecto, polo que podemos distinguir

arinlbaicn B el
e isnisal entre zonas claras e oscuras.

[.i!_Pl-lﬂr segundos

analégico % | wvalor m
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sl no
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motor 8 |angulo | redondear * valor del sensor AnalogD | =/ 1023

CONTROL DE SERVO
MEDIANTE JOYSTICK

. Xy

>
3
Q
=
i
=)
0_1




sl  isensor Digital2 |presionado? | N

.. d]gltal 13 | encendido

i'lr ' ﬂgunﬂn-i

f
igital 13 | apagado

d
 —

Os sensores infravermellos pasivos (PIR) son dispositivos para a
deteccion de movemento.

Un relé é un dispositivo electromecanico que permite a un
procesador como Arduino controlar cargas a nivel tension ou
intensidad moi superior as que a sua electrénica pode soportar.




sl  isensor Digitall | presionado?

'dlgltal 12 | encendido
.

|

ouTnpudy N XY

Sensor de sons, permite detectar a presenza de son.



sl  isensor Digital2 |presionado?
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?dlgltal 13 | encendido
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sl no

IVLI9ICQ

digital 13 | apagado
& |
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Un sensor de inclinacion é un dispositivo que reacciona ante movementos e xiros, e pode detectar caidas. Se
o sensor xira 180 graos fai a deteccion activando un sinal dixital.
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' al presionar

—pfr silempre

gl = valor del sensor AnalogD

digital 13 |encendido
sl no
digital 13 |apagado

=X

Un LDR é un fotoresistor, é dicir, € unha resistencia que varia o seu valor en funcidon da luz @ que se encontre exposto. Canta
mais incida sobre a resistencia o seu valor ira decrecendo e a medida que incida menos cantidade de luz o seu valor ira
incrementandose.



Limitacions do Arduino UNO con S4A

Pines dixitais

2 entradas dixitais

4 saidas dixitais

6 entradas analodxicas
3 saidas analoxicas

- . S e . e e

Pines analoxicos

Alimentacion externa



Kit de Arduino

* Potenciometro lineal.

Un potenciometro € una resistencia que se
pode variar mecanicamente polo usuario.

Usase para establecer un valor desexado polo
usuario, por exemplo a temperatura dun
termostato ou o volume dunha radio.

Como calquera sensor, precisa de conexion

CO positivo e co negativo nos seus terminais
externos, e o interno daranos unha tension que
depende da posicion do potenciometro
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* Integrado NE555.

O NE555 € un circuito integrado que se
usa para crear temporizadores, osciladores ou
xerar pulsos.

O circuito, coa conexion adecuada pode
converter un sinal continuo de tension nun
sinal pulsante de frecuencia determinada.

Usase para crear pulsos ou temporizadores
simples en circuitos electronicos.



Kit de Arduino

e Transistor 2N2222.

Un transistor é un dispositivo electronico que
nos permite amplificar un sinal, xa sexa s6
conmutado (dixital) ou variable no tempo (analdxico).

Usase co arduino dado que as limitacions de potencia
no arduino poden limitar os usos que se poden ter
por exemplo neste kit usase para crear un circuito
que amplifique o sinal que damos a un motor de
corrente continua e que o arduino non pode
alimentar por si mesmo.
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e Servo ou servomotor.

Un servo é un motor de corrente continua co cal
podemos controlar o angulo exacto que xira.

A diferenza dos motores convencionais, un servo
sO xira entre 02 e 1802 polo que non da voltas.

Mediante os pulsos que nos aplicamos no condutor
do sinal, podemos dicirlle que xire os graos que
O usuario precise.

Un uso moi comun é en aeromodelismo para o
posicionamento das as.
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e Motor de continua.

Un motor de continua ou motor de corrente
continua é un dispositivo que ofrece movemento
mecanico circular a partir de unha corrente continua.

A enerxia que este dispositivo consume e maior que
a que o arduino pode ofrecer polo que precisamos de
un circuito amplificador con un transistor.

Con ese circuito e co arduino podemos variar a
velocidade a que xira o motor.
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e Buzzer. . . . .
Un buzzer € un dispositivo que emite un son

mediante un resoador.

Non é un altofalante dado que non pode emitir
distintos sons pero si pode emitir distintos

tons dependendo da frecuencia do sinal que o
alimente.
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e Sensor de luz LDR.

Unha LDR é unha resistencia que varia o seu valor
dependendo da luz que incide sobre a sua superficie.

Con ela podemos medir a cantidade de luz que hai nun
lugar concreto dentro sempre do rango de luz que nos
establece o fabricante na documentacion da mesma.
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e Sensor de cores TCRT5000.

Este dispositivo emite unha luz infravermella e
dependendo da refraccion que produza o obxecto
no que impacte, pode detectar de que cor é.

Usase para clasificacion de obxectos por cores ou
en robots sigue linas.
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e Sensor de temperatura LM35.

Este sensor é capaz de medir a temperatura dentro
dun rango delimitado polo fabricante.

Ten tres pins, dous para alimentacién (positivo e negativo)
e un pin que nos dara o sinal dependendo da temperatura.
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e Interruptor Tilt Switch.

Este dispositivo mide cando a inclinacion dun obxecto
sobrepasa os 90 graos con respecto a vertical.

A conexion € a mesma que a de un pulsador ou un
interruptor dado que o que fai e cortar o circuito cando
o dispositivo se tumba.

Usase para saber cando algo cae ou se inclina demasiado.
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e Sensor de movemento HC-SR501

Este sensor emite un sinal eléctrico cando algun elemento
dentro do seu rango de vision se mova.

Emite luz infravermella e recibe o reflexo, e en canto o
reflexo cambia emite o sinal.
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e Sensor de efecto Hall KY-003

Este sensor é capaz de detectar campos magnéticos, incluso
a variacion dos mesmos. Deste xeito podese usa para a
deteccion de metais ou de sinais de radiofrecuencia.

E un sensor complexo de calibrar pero moi Gtil para algtns
proxectos.
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 Joystick analogico XY.

Este dispositivo dous sinais analdxicos que representan
a posicion do accionador con respecto ao eixe X e o outro
con respecto ao eixeY.

Usase en robodtica para mover partes ou robots ou para
establecer valores coma a posicion do punteiro do rato
dentro dun plano.
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e Sensor de nivel.

Este sensor emite un sinal que varia dependendo do nivel
de liquido que o cubre.

Usase para detectar variacions de nivel dun recipiente que
precisa de un nivel fixo.

Para a medicion de niveis mais amplios Usanse sensores
de ultrasons.
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* Modulo relé 5v 1 canle.

Este actuador permitenos controlar elementos que
de un circuito que non tena relacion co arduino, como por
exemplo a instalacion de iluminacion da casa.

Pode manexar tanto corrente alterna coma continua e
intensidades ata 6A.

Usase para manexar luces ou motores de corrente alterna
en instalacions domoaticas.
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 Diodo Laser 650nm 5mW 6mm.

Este diodo led conten unha estrutura que reflicte e
concentra toda a luz nun punto para emitir un raio

de luz nunha direccion determinada, ao contrario que os
led normais que emiten en todas as direccions.

e d O conexionado e funcionamento e o mesmo que os diodos
s led normais.

Usase en conxunto cunha LDR para facer barreiras laser
gue detecten obxectos que crucen un determinado lugar.
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e Pulsador capacitivo TTP223B.

i1

Este sensor e capaz de detectar a electricidade do noso
corpo e actuar algun mecanismo, ou neste caso, a entrada
dun arduino sen chegar a haber contacto fisico.

Do mesmo xeito pode detectar se € un ser vivo 0 que esta
a actuar dado que os obxectos inertes (salvo que sexa algo
condutor e teflamos nos na man) non contefien poden
accionalo.

Usase do mesmo xeito que pulsadores pero sen facer ruido
Ou para asegurarse qgue unha persoa ten a man nun lugar
seguro.
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