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Que é MiiBot

MiiBot é o teu novo robot Crumble.

Combina a sinxeleza de programaciéon de Crumble coa
facilidade de construcién e montaje de LEGO para conseguir a
mellor plataforma coa que iniciarse en robotica.

Con el aprenderds a programar o teu propio vehiculo robdtico,
a controlar sensores e actuadores para resolver calquera reto
e a construir as tias propias modificaciéns mecénicas.

Preparate para a mellor experiencia STEAM!

Quero aprevder wmais

Se queres descubrir tédolos secretos do ee

o . complubot
robot  MiiBot  recomenddmosche o ..
caderno MiiBot.

O robot STEAM que aprende contigo.

Nel atoparas innumerables retos,
programas resoltos, montaxes e
variacioons mecanicas cos que
aproveitar todalas posibilidades deste incrible
robot.

Campo de pruebas para robols
Crumble, Compluing y Crystaling

Non esquezas utilizar esta guia ou o caderno TTITTTTT
co campo de probas para robots de O A B
Complubot. (0] complemento N

imprescindible que atoparas facendo clic i

vu Ao
— complubot waw

sobre esta imaxe
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Lista de WMateriais | | (o)

O kit MiiBot inclte os seguintes materiais:
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Guia de monhxe

27 Ares de seapir
Enrolla o cable de cada motor an

redor deste longueiro como se
amosa na imaxe.
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Guia de monhxe

Ares de sequir

Insire as tres pilas AAno
portapilas da parte inferior do
controlador. Asegiirate de
colocalas mantenndo a
polaridade como se amosa nesta
imaxe.

30 www.miibot.es



Guia de monhxe

29

www.complubot.com

31



Guia de movaxe

www.miibot.es

32



Guia de monhxe

J

www.complubot.com

33



Guia de movaxe

www.miibot.es

34



Guia de monhxe

33

il

X

www.complubot.com

89



Guia de monhxe

3

36 www.miibot.es



Guia de monhxe

3o

www.complubot.com

37



Guia de movaxe

www.miibot.es

38



Guia de monhxe

37
@

Ix

M
R/

www.complubot.com

39



Guia de monhxe

38

40 www.miibot.es



Guia de monhxe

39

www.complubot.com

41



Guia de movaxe

www.miibot.es

42



O controlador Miibot

O controlador MiiBot € un controlador
electronico programable e facil de usar. Con el
desenvolveras proxectos tecnoldxicos dunha
forma rapida e eficaz E o cerebro de
calquer proxecto e permitirache dar vida e
intelixencia a todas as tlas ideas!

Nel podes conectar as luces, sensores ou
motores que formaran parte do teu
robot. Tamén almacena o programa que lle
indica cando activar ou apagar
destes dispositivos ou cémo
informacion que aportan.

Esta dividido en diferentes partes, organizadas
segundo 0 que podes conectar nelas.

cada un
utilizar a

Cémo descargar o software
Cramble

MiiBot necesita un entorno de programacion que deberas instalar no

teu ordenador antes de continuar.

Accede a web www.crumble.es.

descarga a versibn do programa que

Unha vez instalado, abreo e identifica as diferentes areas en que

se divide, sinaladas nesta imaxe.

"software Crumble"
corresponda ao teu
sistema operativo (Windows, Mac OSX, Linux o Chrome OS).

No apartado

Conexion microUSB

Conexion de Conexion de
sensores e sensores e
actuadores actuadores

Motor 1 Motor 2

Interruptor

Paletas Enviar programa

i N——

Area de programacion

Blogues de programa

www.complubot.com 43
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Un programa ® unha lista de instruci-ns e decisi-ns que guiar§n o comportamento do teu robot. No software
Crumble est8n representadas mediante bloques de programaci-n. Nel encontrar8s t-dolos bloques necesarios para
crear os teus programas.

Estes bloques col-canse uns enriba dos outros. Cando terminases 0 programa executaranse de arriba abaixo,
seguindo a orde nos que os situases.

Sempre que realices un programa aseg'rate de seguir 0s seguintes pasos:

44

Paso 1
Comeza sempre co bloque program start. Indica onde comeza o programa e

s- debe haber un.

rogram start
Paso 2 prog
Arrastra os bloques e %neos entre s? situ§ndoos debaixo d %Itimo que hubieras motor € ELL
puesto. W
Paso 3 Cable USB
conectado a
Conecta o controlador MiiBot ao ordenador co cable USB. MiiBot e ao
ordenador
Paso 4

Fai clic no triangulo verde da esquina superior esquerda para D .
enviar o programa a MiiBot.

D . Programming successful [> . ERROR: Crumble not found! o

Xunto ao tridngulo debe aparecer a mensaxe "Programming successful".

Se hai un erro ao envialo a mensaje serd "ERROR: Crumble not found!". Se isto
ocorre revisa a conexion do teu controlador MiiBot co ordenador.

www.miibot.es



Actuadores - Motores

O controlador MiiBot dispon de portos para controlar dous motores (motor 1 e
motor 2). En cada un de eles podemos definir o seu movemento (parada,
avance ou retroceso) e a slia potencia (con valores de 0 a 100%)

Para cambiar este valores fai click no parametro que queiras codificar (1/2 ou
FORWARD/REVERSE/STOP) ou escribe a potencia (con valores de 0 a 100%). Este
programa fai que o motor 1 avance e se detena continuamente

Inicio de programa
Motor 1avanza
\» program start ( Potencia 75%

oro FORWARD ¥ 75 X7

Bucle infinity. ——p- {8 @ ... €—— Esperarunsegundo
motor (STOP J) <—— i1 parato

| <———  [sperarunsegundo

Comproba as conexiéns dos mobres

O programa anterior fai que o motor 1 (situado a esquerda do robot)
avance durante un segundo. Cambia onimero 1 polo 2 en ambos bloques de
control de motor e carga o programa. Asi comprobards que o motor 2
tamén avanza durante un segundo e se detén continuamente.

Se algin dos motores retrocede en lugar de avanzar invirte a posicion dos
cables como aparece nesta imaxe.

www.complubot.com 45



Actuadores - Movementos bdsicos

MiiBot ten dous motores,
Isto  permitenos programar

un a cada lado e cos eixes opostos.
que MiiBot avance, retroceda ou xire

combinando o comportamento dos dous motores.

Con estes tres programas conseguirds os seus tres movementos basicos.

MiBdt avanza

program start

LG 1 X FORWARD EI¥ 75 KA

motor at % v

wait @D nd
motor STOP
LG 2 X STOP

MiBot velrocede

LG 1 X REVERSE ¥ 75 R/

LG 2 X REVERSE K %

wait @) second
moto STOP
moto TOP

www.miibot.es

MiiBot Xira 4 dereita

program start
Lo 1 X FORWARD FId 75 B/

motor €3
wait @) seconds

L 1 X STOP

..‘.-.I.IA
ot
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Actuadores - Sparkle

Segue estes pasos para instalar o médulo Sparkle sobre MiiBot.

1

www.complubot.com
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Actuadores - Sparkle
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Actuadores - Sparkles

Un Sparkle é un actuador que pode emitir luz de diferentes cores.

Estd composto por tres leds (vermello, verde e azul) que, dependendo
de como se combinen, iluminaran o Sparkle dunha cor ou outra. Sempre

se conecta ao porto D.

Cada mobdulo Sparkle de MiiBot ten dous Sparkles identificados cos

nimeros O e 1. Podes controlarlos a vez ou por separado.

Este programa fara que os dous Sparkles se iluminen

vermella alternando dun a outro.

Fai clic para

PRI S ot sparkle () to D
e e | turn sparkle @) off

wait 1) milliseconds

Acender Sparkle 1____3p, | TSR Y o to
Apagar Sparkle0—_yp, | (PR sparkle o off

loop

en

cambiar de cor

cor
Color
Caborms becan
WrEETEN N
HrrErEEN
EpNEEEEN
EfEEEEEN
EEEEEEEN
EEEEETE
Coborws panicrakoadon
- ] o e
Metz [0 Pk [255
| -5‘£ Vo0 |
Defii oo personskzados ColortStide 1yn - [120]  Ank[0 |
[emte | | corceter Agroger 8l cokoms pemorshzados

Esperar 600
@ milliseconds €—— nilisegundos (1seg=

www.complubot.com

1000 milisegundos)
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Actuadores - Buzzer

Segue estos pasos para instalar o médulo Buzzer sobre MiiBot.
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Actuadores - Buzzer
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Actradores - Buzzer

Un zumbador € un actuador que emite sons en forma de pitido.

No caso de MiiBot o médulo Buzzer incorpora un zumbador activo, é

dicir, un zumbador que emite sempre 0 mesmo ton.

Para que o0 zumbador sone debemos activar o puerto ao que o

conectamos. Isto é posible asignandolle o estado HIGH (HI).

Se queremos que deixe de sonar s6 é necesario configurar ese porto co

estado LOW (LO).

Este programa fai que o médulo buzzer emita pitidos e quede
silencio continuamente.

52

Faiclic para cambiar
oestado do porto

program start /
do

O zumbador emite

i
wait @I milliseconds |PPRE.
o bad
permarf:([;g ear‘l s?lrencio —> t o @
(o) wait milliseconds

loop

www.miibot.es
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Sevisores dixitais - Touch sewsor

Segue estes pasos para instalar o médulo Touch sensor sobre MiiBot.

www.complubot.com
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Sensores dixitais - Touch sewsor
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Sevsores dixitais - Touch sewsor

0O médulo Touch sensor incorpora un pulsador. Un pulsador € un sensor que
abre ou fecha un circuito electrénico cando pulsamos ou soltamos.

Tratase dun sensor dixital porque s6 ten dous estados: HIGH (fechado -HI) e
LOW (aberto - LO).

Para que o robot responda ao estado dun sensor dixital € necesario ler o seu
estado e utilizar a sGa lectura como condicion nun bloque condicional. O
robot actuard dunha forma ou outra dependendo de se se compre a condicion
ou non.

Neste programa controlamos o movemento de avance do robot co
pulsador.

Condicion: seo

. pulsador esta
Bloque condicional presionado (HI)

MiiBot avanza motor o FORWARD F-1: m %
Potencia75% RWARD ¥ m %

Candononse
cumpre a condicion
MiiBot detense

www.complubot.com



Sensores dixitais - Line sensor

Segue estes pasos para instalar o médulo Line sensor na parte dianteira de
MiiBot.
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Sevisores dixitais - Line sensor
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Seunsores dixitais - Line sevwsor

O modulo Line sensor incorpora un sensor reflexivo por infravermellos que
distingue as marcas negras e brancas situadas fronte a el.

Un sensor reflexivo utiliza a emision de luz infravermella sobre unha
superficie e calcula canta luz recibe de volta. Cando recibe moita luz significa
que a superficie & de cor clara (branca) e reflicteu a luz infravermella. Pola
contra, cando o sensor recibe pouca luz de volta significa que a
superficie é escura (negra) e reflectiu pouca luz.

Este mdédulo pode usarse como sensor dixital (con dous estados, HIGH e LOW)
ou como analoxico (con valores de 0 a 255).

Neste exemplo usarémolo como sensor dixital para que MiiBot avance ata
unha lina negra situada uns centimetros diante del e nese momento se
detena.

O bloque wait until < > espera ata que se cumpre unha condiciéon para
continuar o programa.

W, at %

) RWARD F & 75 B/
O is D

—>

MiiBot avanza
Potencia75%

MiiBot detense Esperar a detectar

unhalifanegra
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Sensores analéxicos - Lightsensor

Segue estes pasos para instalar o moédulo Light sensor sobre MiiBot.

www.complubot.com
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Sensores analéxicos - Lightsensor
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Sensores analdgicos - Lightsensor

O moédulo Light sensor € un sensor de luz ambiental. Este tipo de sensor
tamén se conece como LDR.

Unha LDR é un sensor analoxico que varia o seu valor (resistencia)
dependendo da cantidade de luz que recibe. Tratase dun sensor analo6xico
porque ten mais de dous estados (valores de 0 a 255 en Crumble).

Con este programa controlaremos cando avanza MiiBot dependendo da
cantidade de luz que recibe a LDR. Gardaremos a lectura do sensor de luz
nunha variable e utilizaremos ese valor para comparalo cun valor fixo. Se se
cumpre a condicién MiiBot avanzara pero se non se cumpre permanecera parado.

program start variable "luz"

Iet@ = ( analogue & )

Condicion: seo

valor lidoé menor ——Jp»
que 120

motor €3 at @B %

Cando non se cumpre
acondicion

<

www.complubot.com

Garda o valor na Le o valor analéxico
doportoC

motor €9 G =t € % [

MiiBot detense

MiiBot avanza
Potencia75%
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Se dueres saber wmais sobre Crumble

Crumble Junior Crumbe Crocodrilos
Espanol Inglés

Proxectos con CrumbleBot Aprende robotica
Crumble Crocodrilos Espafiol Inglés con Crumble

Aprende \
Robdtica con Crumble
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