Tipos de sensores e lectura de valores
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Porta automatica
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Canastra cé marcador na matriz LED
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Canastra c6 marcador no display de 7 segmentos

al presionar

02 marcador ~ B 0

fijar display 7-segments giEsce NUmMearo | marcador
por siempre

si seguidor de linea ladoderecho ™ N2 entonces
cambiar [EETEYEEd por €

fijar display 7-segments numero | marcador
F

esperar @ segundos

=



