Presentacion do robot mBot.

¢,Que é un robot?

Un robot poderiase definir como

unha maquina programable que Medio fisico
€ capaz de executar certas
grao de intelixencia de xeito que

€ guen de tomar decisions en
base &s circunstancias que o
rodean.

Para poder cumprir esa
definiciébn un robot esta dotado
dun conxunto de sensores que
lle dan informacion sobre o
medio fisico e un conxunto de actuadores para executar as tarefas para as que foi programado. A
toma de decisiéns realizase a través do programa que se estableceu na sta controladora.
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mBot componse dun chasis metalico, motores (actuadores externos), sensores externos e unha
placa electrénica chamada mCore (basada nunha placa Arduino UNO)
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A placa mCore por si sola xa € un sistema robotico ou automatizado, vexamos 0s sensores e
actuadores que temos dispofiibles.
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Conexion médulo
Bluetooth 0 2.4G

LED RGB

Conector de programacion 2 unidades

y/o alimentacion USB B

Sensor de
luminosidad
Puertos RJ25 x4

Pulsador

Receptor de infrarrojos

Zumbador piezoeléctrico Emisor de infrarrojos

Sensores incluidos na placa mCore:
Sensores de luminosidade
Receptor de infravermellos
Pulsador

Actuadores incluidos na placa mCore:
Buzzer piezoeléctrico (emite sons)

2 LEDs RGB

Emisor de infravermellos

Informacion realizada coa axuda da web: https://juegosrobotica.es/ 'ﬁ JuegosRcbctica.cs
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