Curso S1601002
Introduccion & programacion de automatas

Exercicios basicos




1. Exercicio B1

Exercicio que implemente a funcién XOR (OR Exclusiva) con dous contactos. E dicir, s6 se

activara a saida cando unha soa das entradas estea activa.
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2. Exercicio B2

Exercicio para activar unha saida (Q0.0) cando se pulse unha entrada (10.0) e se desactive

cando se pulse outra entrada (10.1), dandolle prioridade a desactivacion.
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3. Exercicio B3

Exercicio para activar unha saida (Q0.0) cando se pulse unha entrada (10.0) e se desactive

cando se pulse outra entrada (10.1), dandolle prioridade a activacion.
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4. Exercicio B4

Facer un enclavamento eléctrico entre dous pulsadores,

para activar e desactivar un

motor.
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5. Exercicio B5

Activar a saida Q0.0 cando se active a entrada 10.0 e desactivala 5 segundos despois. Se a

entrada se desactiva nese tempo, a saida desactivase inmediatamente (segundo o

esquema seguinte).
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6. Exercicio B6

Activar a saida Q0.0 tres segundos despois de gque se active a entrada 10.0 e desactivar
dita saida sete segundos despois de que se desactive a entrada 10.0 (segundo o esquema

seguinte).
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Primeiro activamos ou desactivamos unha marca auxiliar segundo pechemos ou abramos

o sinal de entrada.
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Logo facemos as duas temporizacions.
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7. Exercicio B7

Unha saida (Q0.0) activase tres segundos despois de que se desactive a entrada (10.0) e

permanece activada durante 5 segundos.
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8. Exercicio B8

Un grupo de luces (Q0.0) activase mediante un pulsador (10.0) durante tres minutos. Ao
mesmo tempo, un piloto (Q0.1) activase para indicar que as luces estan acendidas. Quince
segundos antes de apagarse, o piloto empezard a parpadear para indicar que queda

pouco tempo de acendido.
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Outro temporizador para medir os 165 segundos (2 minutos e 45 segundos).
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E o temporizador dos 180 segundos (tres minutos).
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Por ultimo, a loxica para a saida intermitente.
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9. Exercicio B9

O mesmo exercicio anterior empregando bloques propios da linguaxe de programacion de

Siemens.
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Facer o seméaforo da férmulal, é dicir, hai que ir activando as saidas desde a Q0.0 ata a

Q0.4 de segundo en segundo, de xeito que, cando se activen as cinco, ao cabo dun
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Exercicio B10
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segundo pofieranse todas a cero.

8/13




10.0

Q0.0

Q0.1

Q0.2

Q0.3

Q0.4

]

1s 1s 1s 1s 1s
%DB 2
"T1_DE"
%00 ™ %R0 .0
“pq® Time "Salidal”
| | IN Q (s }—=
T#1 FT ET
%DB1
"T2_DE"
™ W0 1
*T1_DE".Q) Time *zalida2"
N IN Q {5 }—=
W20 T#15 PT ET
"Aux1"
%DB 3
"T3_DE"
1 %00 2
*T2_DE" .0 Time *alida3"
[N IN Q {s }—=
Y21 T#1S PT ET
" ALZ"

9/13




%0 3
“Salidad”

{5 }—e=

Y00 4
“Salidas”

{5 }—e=

%R0 .0
“zalidal”

3

B4
“T4_DB"
1L
*T2_DE".0) Time
| 1
M| IM Q
Y22 T#1S PT ET
"ALx3"
DB S
"T5_DE"
™
*T4_DE".0) Time
| 1
N M Q
2.3 T#15 PT ET
" A"
"T5_DE".Q
—| M HE RESET_BF }—|
W24 5
" Auxs"

11. Exercicio B11

O mesmo programa que 0 anterior, pero empregando bloques propios da linguaxe de

programacion de Siemens.
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12. Exercicio B12

Facer un divisor de frecuencia por catro. Por cada catro pulsos nunha saida (QO0.0),
teremos un pulso noutra (Q0.1). Empregar o sistema do exercicio 8 para xerar 0s pulsos

(intermitente).
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